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Garantie-Haftungsausschluss fur Bedienungsanleitungen

Alle Angaben in der vorliegenden Dokumentation wurden mit grof3er Sorgfalt erarbeitet,
zusammengestellt und unter Einschaltung wirksamer Kontrollmalinahmen reproduziert. Irrtimer
und technische Anderungen sind vorbehalten. Die vorliegenden Informationen sowie die
korrespondierenden technischen Daten kdnnen sich ohne vorherige Mitteilung dndern. Kein Teill
dieser Dokumentation darf ohne vorherige Genehmigung durch den Hersteller reproduziert
werden, oder unter Verwendung elektronischer Systeme verarbeitet oder weiterverarbeitet
werden.

Bauelemente, Gerate und Messwertsensoren von burster prazisionsmesstechnik (nachstehend
~Produkt” genannt) sind das Erzeugnis zielgerichteter Entwicklung und sorgfaltiger Fertigung. Fur
die einwandfreie Beschaffenheit und Funktion dieser Produkte Gbernimmt burster ab dem Tag
der Lieferung Garantie fir Material- und Fabrikationsfehler entsprechend der in der
Produktbegleitenden Garantie-Urkunde ausgewiesenen Frist. burster schliefl3t jedoch Garantie-
oder Gewahrleistungsverpflichtungen sowie jegliche dariber hinausgehende Haftung aus fur
Folgeschaden, die durch den unsachgeméafen Gebrauch des Produkts verursacht werden, hier
insbesondere die implizierte Gewahrleistung der Marktgangigkeit sowie der Eignung des
Produkts fur einen bestimmten Zweck. burster GUbernimmt dartber hinaus keine Haftung fir
direkte, indirekte oder beilaufig entstandene Schaden sowie Folge- oder sonstige Schaden, die
aus der Bereitstellung und dem Einsatz der vorliegenden Dokumentation entstehen.

Markeninfo

Intel Pentium® ist ein eingetragenes Warenzeichen der Intel Corporation. Windows®, Excel®
sind entweder eingetragene Marken oder Marken der Microsoft Corporation in den USA und/oder
anderen Landern.

Alle in diesem Dokument verwendeten Warenzeichen oder Marken weisen nur auf das jeweilige
Produkt oder den Inhaber des Warenzeichens oder Marke hin. burster préazisionsmesstechnik
gmbh & co kg erhebt damit keinen Anspruch auf andere als die eigenen Warenzeichen oder
Marken.
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Prazisionsmessgerdte, Sensoren und Messsysteme burster
fir elektrische, thermische und mechanische GréBen

A o ISO 9001
Konformitatserklirung mach ENISO/IEC 17050-1:2010) e

Declaration of conformity (in accordance with EN ISO/IEC 17050-1:2010) =

Name des Ausstellers: burster prizisionsmesstechnik gmbh & co kg
Issuer’s name:

Anschrift des Ausstellers: Talstr. 1-5

Issuer’s address: 76593 Gernsbach, Germany

Gegenstand der Erklirung: Prizisions-Drehmomentsensor, rotierend

Object of the declaration: Precision Torque Sensor for rotating applications
Modellnummer(n) (Typ): 8661
Model number / type:

Diese Erkldrung beinhaltet obengenannte Produkte mit allen Optionen
This declaration covers all options of the above product(s)

Das oben beschriebene Produkt ist konform mit den Anforderungen der folgenden Dokumente:
The object of the declaration described above is in conformity with the requirements of the following documents:

Dokument-Nr Titel Ausgabe/Ausgabedatum
Documents No. Title Edition/Date of issue
2006/95/EC Elektrische Betriebsmittel zur Verwendung innerhalb 2006

bestimmter Spannungsgrenzen
Electrical Equipment designed for use within certain voltage
limits
2004/108/EC Elektromagnetische Vertriglichkeit 2004
Electromagnetic Compatibility

EN 61010-1 Sicherheitsbestimmungen fiir elektrische Mess-, Steuer- 2001
, Regel- und Laborgerite, Messkategorie 1,
Schutzklasse I1I
Safety requirements, CAT 1, Safety class 3

EN 31326-2-3 Elektrische Mess-, Steuer-, Regel- und Laborgerite — 2006
Klasse A
EMC Generic emission

EN 61326-2-3 Elektrische Mess-, Steuer-, Regel- und Laborgerite - 2006
EMV-Anforderungen - Teil 2-3:
Messgrolenumformer mit integrierter oder abgesetzter
Signalaufbereitung — industrielle Umgebung
EMC Generic immunity

Zusitzliche Angaben:

Additional information:

Das Produkt wurde in einer typischen Konfiguration getestet.

The product was tested in a typical configuration.

Diese Konformititserklarung betrifft alle nach Ausstellungsdatum ausgelieferten Produkte:
This DoC applies to above-listed products placed on the EU market after:

Gernsbach 11.02.2011 i.V. Christian Karius
Ort/ place Datum / date Quality Manager
Dieses Dokument ist entsprechend EN ISO/IEC 17050-1:2010 Abs. 6.1g ohne Unterschrift giiltig / According EN ISO/IEC 17050 this document is valid without a signature.

burster prazisionsmesstechnik gmbh & co kg - Talstr. 1-5 - D-76593 Gernsbach (Postfach 1432 D-76587 Gernsbach) Tel. 07224/645-0 - Fax 645-88
www.burster.de - www.burster.com - info@burster.de

Sitz der Gesellschaft: HRA 530170 Mannheim - Komplementr: burster prézisionsmesstechnik Verwaltungs-GmbH * Sitz der Gesellschaft: Gemsbach  HRB 530130 Mannheim
Geschaftsfihrer:  Matthias Burster * Prokurist: Edgar Miggler ~~  UST-Identnr.: DE 144 005 098 Steuernr. : 39454/10503
Dresdner Bank AG Rastatt Kto. 06 307 073 00 BLZ 662 800 53 - Volksbank Baden-Baden*Rastatt eG Kto. 302 082 00 BLZ 662 900 00
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1. Zu lhrer Sicherheit

1.1 Warnungen und Hinweise

Dieses Symbol am Gerat ist eine Warnung vor einer Gefahrenstelle.
(Achtung, Dokumentation beachten)
/A\ VORSICHT LEBENSGEFAHR!

In diesem Handbuch warnt vor mdglichen Gefahren fir Leben und
Gesundheit von Personen.

WARNUNG!

In diesem Handbuch bezieht sich auf mégliche Gefahren fir Leben und
Gesundheit von Personen.

ACHTUNG!

In diesem Handbuch bezieht sich auf mégliche Gefahren fir Leben und
Gesundheit von Personen sowie Schaden an Sachwerten.
Hinweis:

Diese Hinweise sollten beachtet werden, um die korrekte Handhabung
des Gerates zu gewahrleisten.
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1.2 Allgemeine Warnhinweise

Der Drehmomentsensor entspricht dem Stand der Technik und ist betriebssicher.
Wird der Drehmomentsensor allerdings unsachgemaf eingesetzt oder bedient
kénnen Gefahren von ihm ausgehen.

A WARNUNG!

Beachten Sie die folgenden Hinweise, um einem elektrischen
Schlag und Verletzungen vorzubeugen:

> Zugunsten einer hohen Messempfindlichkeit ist der
Drehmomentsensor nicht mit den fur
Maschinenkonstruktionen ublichen Sicherheitsfaktoren
(2...20) konstruiert. Giltige Uberlastfaktoren siehe technische
Daten (Datenblatt).

> Unfallverhitungsvorschriften beachten, auch fur verwendetes
Zubehor.

> Drehmomentsensor nur in nicht-sicherheitskritischen
Anwendungen einsetzen.

> Drehmomentsensor nur
aulerhalb von explosionsgefahrdeten Bereichen
(Ex-Schutz-Bereichen) einsetzen.
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A/ \ ACHTUNG!

Beachten Sie die folgenden Punkte um Verletzungen und
Sachschaden vorzubeugen:

> Die Grenzen fir die zulassigen mechanischen, thermischen
und elektrischen Beanspruchungen finden Sie im Datenblatt.
Halten Sie diese Grenzen unbedingt ein. Bertcksichtigen Sie
diese Grenzen schon beim Planen der Messanordnung, beim
Einbau (am besten mit angeschlossener Anzeige fir das
Drehmoment) und wahrend des Betriebs.

> StdlRe und Stlrze (z. B. durch fallen lassen) kdnnen den
Sensor beschadigen. Behandeln Sie den Sensor bei
Transport und Montage mit der notigen Sorgfalt.

> Drehmomentspitzen, tber die zulassige Uberlast hinaus,
konnen die Torsionswelle zerstoren. Schliel3en Sie solche
Spitzen aus oder fangen Sie sie ab.
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2. Einfdhrung

2.1 Bestimmungsgemaller Gebrauch

Der Drehmomentsensor misst statische und dynamische Drehmomente an
drehenden oder ruhenden Maschinenteilen bei beliebiger Drehrichtung. Optional
kbnnen Sie Drehzahlen oder Drehwinkel messen. Den jeweiligen
Messbereichsendwert finden Sie auf dem Typenschild. Beim Zweibereichssensor
wird der gro3ere Messbereichsendwert angegeben.

Sowohl die geringen Massen des Sensors als auch seine hohe Drehsteifigkeit sind
bei der Messung von dynamischen Drehmomenten von Vorteil. Allerdings mussen
Sie bei solchen Messungen die Federkonstante und die Grenzfrequenz des
Sensors beachten. Sie finden beides im Datenblatt. Weitere Informationen zur
Abschéatzung der Resonanzfrequenz und zum Messen von dynamischen
Drehmomenten finden Sie im Kapitel ,Dynamische Drehmomente* auf der
Seite 34.

Der Drehmomentsensor ist durch seine berlhrungslose Messsignallbertragung
wartungsfrei. Die elektrischen Messsignale lassen sich zu einer entfernten
ubergeordneten Elektronik Ubertragen und dort anzeigen, registrieren,
weiterverarbeiten und fur Steuer- und Regelaufgaben verwenden.

Verwenden Sie Drehmomentsensoren des Typs 8661 ausschliel3lich fir den
Einsatz bei Drehmoment- und Drehzahl- bzw. Drehwinkel-Messungen.

Setzten Sie den Drehmomentsensor ausschlief3lich in nicht-sicherheitskritischen
Anwendungen ein.

Der Drehmomentsensor ist Kkein Sicherheitselement im Sinne des
bestimmungsgemalien Gebrauchs.

2.2 Personal

Das Personal muss die jeweils betreffenden Vorschriften kennen. Es muss diese
Vorschriften anwenden.
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2.3 Umgebung

e Vermeiden Sie einseitige Strahlungswarme oder Abkihlung.
e Schitzen Sie den Drehmomentsensor vor Feuchtigkeit.

e Der Drehmomentsensor ist gegen chemische Einflisse nicht geschitzt.
Setzen Sie Ihn nur aulR3erhalb von aggressiven Umgebungen ein.

e Halten Sie die Lager und die Steckverbindungen frei von Staub, Schmutz
und andere Fremdkdrper.

2.4 Umbauten und Veranderungen

Wenn Sie den Drehmomentsensor wahrend der Garantiezeit 6ffnen oder ihn
auseinander nehmen, erlischt sofort der Garantieanspruch.

Nur das Fachpersonal in unserem Haus darf den Drehmomentsensor 6ffnen.

Jede Veranderung des Drehmomentsensors, ohne unsere schriftliche Zustimmung,
ist verboten. In diesem Fall schlieRen wir eine Haftung unsererseits aus.

2.5 Begriffserklarung

Messseite:

Die Messseite ist der mechanische Anschluss des Drehmomentsensors. Leiten Sie
auf dieser Seite das zu messende Drehmoment in den Sensor ein.

In der Regel hat diese Seite das kleinste Tragheitsmoment. In den
Drehmomentsensoren mit Messbereichsendwerten bis 2 Nm ist auf dieser Seite
ein kleineres und damit reibungsarmeres Kugellager eingebaut.

Auf der Messseite des Sensors finden Sie diese Kennzeichnung:

Abb.1.: Sensor Messseite
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Antriebseite:

Die Antriebsseite liegt gegentber der Messseite. Sie dient ebenfalls dem
mechanischen Anschluss des Drehmomentsensors.

In der Regel hat diese Seite das grofl3ere Tragheitsmoment.
Auf der Antriebseite des Sensors finden Sie diese Kennzeichnung:

Abb.2.: Sensor Antriebsseite

Die Richtung des Drehmoments

Ein Drehnmoment ist rechtsdrehend (Rechtsmoment), wenn beim Blick auf die
Messseite, das Drehmoment im Uhrzeigersinn wirkt. In diesem Fall erhalten Sie
am Ausgang des Sensors ein positives elektrisches Signal.

Wellenende
Abb.3.: Drehmoment, rechtsdrehend (Blick auf die Messseite)

Mit Drehmomentsensoren des Typs 8661 kdnnen Sie sowohl Rechts- als auch
Linksdrehmomente messen. Wirkt das Drehmoment (Blick auf die Messseite) links
herum, also gegen den Uhrzeigersinn, erhalten Sie am Ausgang ein negatives
Signal.

Wellenende
Abb.4.: Drehmoment, linksdrehend (Blick auf die Messseite)
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Vorzeichenkonvention Drehwinkelmessung

Rotiert die Welle des Sensors (Blick auf die Antriebsseite) im Uhrzeigersinn, eilt
der Kanal A dem Kanal B um 90° voraus.

Rotiert die Welle des Sensors (Blick auf die Antriebsseite) gegen den
Uhrzeigersinn, eilt Kanal B voraus.

Statische bzw. quasistatische Drehmomente

Statische bzw. quasistatische Drenmomente verandern ihren Wert nur langsam
bzw. gar nicht. Solange sie unterhalb des Nenndrehmoments bleiben, dirfen diese
Momente jeden beliebigen Wert annehmen.

Dynamische Drehmomente

Ein dynamisches Drehmoment verandert sich recht zlgig und kann sogar
schwingen. Dabei muss die Frequenz des Drehmoments deutlich unterhalb der
Resonanzfrequenz des gesamten mechanischen Aufbaus bleiben.

Wir empfehlen lhnen: Messen Sie dynamische Drehmomente nur, wenn diese
max. 70 % des Nenndrehmoments erreichen.

Beriicksichtigen Sie, wahren der Messung von dynamischen Drehmomenten, die
Eigenschaften Ihres Messverstarkers.

Weitere Informationen zur Abschétzung der Resonanzfrequenz und zum Messen
von dynamischen Drehmomenten finden Sie im Kapitel 7.3 ,Dynamische
Drenmomente* auf der Seite 34.
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3. Betriebsvorbereitung

3.1 Transportieren und Auspacken

> Transportieren Sie den Drehmomentsensor nur in der Originalverpackung
oder in einer gleichwertigen Verpackung.

Der Drehmomentsensor muss in seiner Verpackung fest (unbeweglich) sein.
» Schitzen Sie den Drehmomentsensor vor Feuchtigkeit.

> Prufen Sie den Drenmomentsensor sorgfaltig auf Beschadigungen.

Sollte der Verdacht auf einen Transportschaden bestehen, benachrichtigen Sie
den Zusteller innerhalbo von 72 Stunden. Bewahren Sie das gesamte
Verpackungsmaterial, zur Uberprifung durch den Vertreter des Herstellers bzw.
Zustellers, auf.

3.2 Lieferumfang
Drehmomentsensor

Gegenstecker

Bedienungsanleitung

Datenblatt

3.3 Lagerung

> Packen Sie den Drehmomentsensor in eine saubere Verpackung ein.
> Lagern Sie den Drenmomentsensor nur unter diesen Bedingungen:

e trocken

¢ keine Betauung

e Temperatur zwischen 0° C und 60° C
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4.  Funktionsprinzip

4.1 Mechanischer Aufbau

Optoencoder
LED (optional)
Anschlusskasten

Fremdspeisung
51§y
& O<<\

. Gehause
(Messseite)

Codierscheibe
(optional)

Abb.5.: Prinzipieller Aufbau des Drehmomentsensors

Torsionskorper

Der Drehmomentsensor besteht im Wesentlichen aus drei Baugruppen: dem
Gehause, dem Anschlusskasten und dem Rotor. Dieser setzt sich aus dem
Torsionskoérper, den Dehnungsmessstreifen (DMS), dem Messverstarker sowie der
Energie- und Signaliibertragung zusammen. Wenn der Drehmomentsensor mit der
Option Drehzahl bzw. Drehwinkel ausgestattet ist, ist zusatzlich eine inkrementelle
Codierscheibe zur Drehzahl- bzw. Drehwinkelmessung montiert.

Abb.6.: Die ausgebaute Welle eines Sensors mit Drehzahl- und Drehwinkelmessung

Der Anschlusskasten enthalt, zusatzlich zum Stecker und dem Anschluss fir die
Fremdspeisung, die Elektronik. Die, in der Standardausfihrung, eine
drehmomentproportionale Ausgangsspannung abgibt.

Ist der Drehmomentsensor mit der Option ,Drehzahl® bzw. ,Drehwinkel
ausgestattet, gibt der Drehzahl- bzw. Drehwinkelausgang, bei der
Standardausfuhrung, einen 5V-TTL-Pegel ab. Allerdings konnen Sie diesen
Ausgang auch als Open-Collector-Ausgang benutzten.

Das Gehause nimmt den Rotor und zwei Rillenkugellager auf.
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Drehzahl- bzw. Drehwinkelmessung (Option)

Ein Optoencoder tastet eine rotierende Codierscheibe ab. Diese inkrementale
Codierscheibe besteht aus einem transparenten Werkstoff, der mit
lichtundurchlassigen Strichen versehen ist. Prinzipiell stellt dieser Aufbau eine
hochaufldsende und schnelle Lichtschranke dar. Im Betrieb erzeugt diese bei jeder
Umdrehung eine bestimmte Anzahl von elektrischen Impulsen. Die Frequenz
dieser Impulse ist damit abhangig von der Drehzahl der Welle und der Anzahl der
Striche auf der Codierscheibe.

Je nach Ausfuhrung kdnnen Codierscheiben mit unterschiedlicher Strichanzahl
eingebaut sein. Die maximale Impulsfrequenz betragt etwas tber 100 kHz.

Abb.7.: Die Codierscheibe aus der Nahe
4.2 Elektrischer Aufbau

Drenmomentmessung

Das Drehmoment verformt die Torsionswelle und damit die aufgebrachten
Dehnungsmessstreifen (DMS) elastisch und reversibel. Diese &andern ihren
elektrischen Widerstand proportional zur Verformung.

Insgesamt verfugt der Drehmomentsensor Uber vier DMS. Diese sind als
Wheatstone’sche Brluckenschaltung angeordnet und werden vom Sensor mit
Gleichspannung gespeist. Die von den DMS abgegebene Ausgangsspannung ist
proportional zum gemessenen Drehmoment. Ein Verstarker vervielfacht diese
Spannung, bevor sie ein Analog-Digital-Wandler digitalisiert (Auflésung: 16 bit).

Ein 16 Bit-Mikroprozessor bereitet diese digitalen Signale auf, kodiert sie und gibt

sie an Infrarot-Leuchtdioden weiter. Diese senden die Signale als serielles

Lichtsignal zum Stator.

Dieser empfangt das Lichtsignal und wandelt es wieder in elektrische Impulse um,

bevor er es an einen weiteren Mikroprozessor schickt. Dieser Mikroprozessor
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steuert einen Digital-Analog-Wandler an und erzeugt damit wieder eine analoge
Spannung (Auflosung: 16 bit). Diese analoge Spannung ist das Messsignal des
Sensors. Es ist ebenfalls proportional zum gemessenen Drehmoment.

Drehzahlmessung (Option)

Eine Codierscheibe erzeugt, pro Umdrehung der Torsionswelle, eine bestimmte
Anzahl von Impulsen, z.B. 1024 Impulse. Damit dieses Signal die
Ausgangsfrequenz  von 100 kHz nicht  dberschreitet, sind maximal
100 Umdrehungen pro Sekunde zulassig. Das entspricht
6000 Umdrehungen pro Minute.

Drehwinkelmessung (Option)

Das Prinzip der Drehwinkelmessung ist gleich der Drehzahlmessung. Allerdings
tastet der Sensor hier zwei Kanale ab. Die elektrischen Impulse der beiden
Kanadle A und B sind um 90° versetzt, damit kOnnen Sie zusatzlich die
Drehrichtung der Welle erkennen.

0° 180° ©0°  180° 0°  180°

90°  270° 90° 270° 90°  270°
Abb.8.: Drehwinkelmessung, Kanéle 90° versetzt

Dazu mussen Sie bei beiden Kanalen die steigende und die fallende Impulsflanke
auswerten. Damit ergibt sich das Vierfache der Anzahl der Striche auf der
Codierscheibe als Winkelauflosung. Eine Codierscheibe mit 1024 Strichen ergibt
damit eine Aufldsung von 360° / (4 x 1024) = 0,09°.

Informationen zZu Vorzeichenkonvention finden Sie im Kapitel
2.5 ,Begriffserklarung” auf Seite 11.
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5. Einbau

5.1 Montage vorbereiten

Wellen
> Fihren Sie Wellendurchmesser mit der Toleranz j6 aus.

Dadurch ergibt sich die Passung H7/j6.

Kupplungen und Verlagerungen

Auch wenn Sie den Sensor genau ausrichten, wird es immer eine kleine
Verlagerung der Wellen zueinander geben.

> Verwenden Sie deshalb beim Einbau eines Drehmomentsensors
grundsatzlich verlagerungsfahige, ausgewuchtete Kupplungen.

> Achten Sie vor dem Einbau der Kupplung auf die vorgesehenen Drehzahlen!

Die jeweiligen Kupplungen mussen fir diese Drehzahlen ausgelegt sein.

Wir empfehlen den Einsatz von drehsteifen Lamellenkupplungen oder von
Faltenbalgkupplungen, so kdnnen Sie die Verlagerungen ausgleichen. Nutzen Sie
stets die komplette Klemmlange der Kupplung.

Diese Verlagerungen kdnnen Sie unterscheiden:

Q i

~
Abb.9.: Winklige Verlagerung

_C [ 2
Q O
Abb.10.:  Axiale Verlagerung, z.B. durch Warmeausdehnung

- ol

o
Abb.11.: Radiale Verlagerung
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Sowohl winklige als auch axiale Verlagerungen kdnnen Sie mit sogenannten.
Halbkupplungen ausgleichen. Fur den Ausgleich von radialen Verlagerungen
benttigen sie allerdings Vollkupplungen. Geeignete Kupplungen finden Sie auf
dem Datenblatt 8690.

5.2 Mechanische Montage

5.2.1 Freifliegende Montage

/A\ WARNUNG!

Warnung vor Schwingungen!

Betrieb des Gesamtaufbaus im Bereich der Eigenfrequenzen fuhrt
zu bleibenden Schaden!

Sicherstellen, dass im gesamten Drehzahlbereich KEINE
Resonanzen auftreten.

Der Sensor liegt zwischen zwei gewuchteten Halbkupplungen. Bei dieser
Montageart bildet er zusammen mit den beiden Halbkupplungen eine Vollkupplung.
Damit tragt er zum Ausgleich des nicht vermeidbaren Achsversatzes zwischen den
mechanischen Anschlissen bei.

A ACHTUNG!

Zu hohe Drehmomente, Biegemomente bzw. Axialkréfte
beschadigen den Drehmomentsensor!

Drehmomentsensor wéahrend der Montage elektrisch anschliel3en

und Messsignal beobachten. Es muss sich innerhalb der
zulassigen Grenzen bewegen!

Sensor bei der Montage abstitzen.
Herunterfallen des Sensors vermeiden.

Montage OHNE Hammer.
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> Richten Sie den Sensor exakt aus.

In der Regel genugt, bei niedrigen Drehzahlen (< 2000 min™), ein Ausrichten
der Kupplung mit einem Haarlineal in zwei senkrecht zueinander stehenden
Ebenen. Wir empfehlen jedoch das Ausrichten der Kupplung bzw. der
Wellenenden mit Messuhr oder Laser.

> Verwenden Sie bei der Freifliegenden Montage nur Halbkupplungen.
(Geeignete Kupplungen finden Sie auf dem Datenblatt 8690.)

Halbkupplung Drehmomentsensor
Last

/\Q,%T 8/06\ Halbkupplung Antrieb

Abb.12.:  Prinzipieller Messaufbau bei Freifliegender Montage

> Stutzen Sie den Drehmomentsensor ab bzw. halten Sie den
Drehmomentsensor wahrend der Montage mit der Hand fest.

> Reinigen und entgraten Sie Wellen und Naben.

Bei der Montage miussen die Wellen und Naben frei von Fremdkérpern,
Graten, Ol und Fett sein.

> Schieben Sie jetzt die Halbkupplungen auf die Wellen.

Beginnen Sie auf der Seite, die sich leichter drehen lasst. In der Regel ist das
die Messseite.

Die Halbkupplungen miussen sich leicht auf die Welle schieben lassen.
Nutzen Sie die volle Klemmlange der Halbkupplungen.

> Montieren Sie alle Teile zunachst lose miteinander.

> Richten Sie die Wellenenden und Kupplungen der Messanordnung genau
aus.

So vermeiden Sie unnotig hohe Reaktionskrafte. Gleichzeitig vermindern Sie
die Belastung der Kupplung und Storkrafte, die auf den Sensor wirken.
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Oftmals reicht es aus, wenn Sie die Anordnung mit einem Haarlineal in zwei,
zueinander senkrechten Ebenen, ausrichten. Wir empfehlen jedoch das
Ausrichten mit Messuhr und Laser.

Wenn Sie alle Wellen in die Kupplungsnaben eingebaut und alle Teile richtig
ausgerichtet haben:

> Klemmen Sie die Kupplung auf der Welle fest.

Beim Festklemmen der Kupplung missen Sie diese Dinge beachten:

e Beginnen Sie auf der Seite, die sich leichter drehen lasst. In der Regel ist
das die Messseite.

e Verwenden Sie einen Drenmomentschltssel.
e Halten Sie beim Anziehen der Schrauben gegen.

e Achten Sie auf die einwirkenden Maximalkrafte. Die entstehenden
Drehmomente mussen unterhalb des Nenndrehmoments des Sensors
liegen. Eine Auflistung finden Sie im Datenblatt.

> Sichern Sie den Drehmomentsensor am Gehause mit einer flexiblen
Verbindung gegen Verdrehen.

Der Kabelanschluss ist dazu ungeeignet.
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5.2.2 Montage mit Lagerbock

Sie kbnnen den Drehmomentsensor auch auf einem Lagerbock einbauen. In
diesem Fall missen Sie an beiden Wellenenden gewuchtete Vollkupplungen
montieren.

Geeignete Lagerbtcke finden Sie im Datenblatt 8661. Geeignete Kupplungen
finden Sie auf dem Datenblatt 8690.

A/ \ ACHTUNG!

Gefahr durch zu hohe Drenmomente, Biegemomente bzw.
Axialkrafte!

Diese beschadigen den Drehmomentsensor!

Drehmomentsensor wéahrend der Montage elektrisch anschliel3en
und Messsignal beobachten. Messsignal muss innerhalb der
zulassigen Grenzen bleiben!

Sensor bei der Montage abstitzen.

Herunterfallen des Sensors vermeiden.

Montage OHNE Hammer.

Vollkupplung Drehmomentsensor
Last
sT.§y
/\<<’ 4

< Vollkupplung Antrieb

Abb.13.:  Prinzipieller Messaufbau bei Montage mit Lagerbock

» Stutzen Sie den Drehmomentsensor ab. bzw. halten Sie den
Drehmomentsensor wéahrend der Montage mit der Hand fest.

> Reinigen und entgraten Sie Wellen und Naben.
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Bei der Montage mussen die Wellen und Naben frei von Fremdkdrpern,
Graten, Ol und Fett sein.

Beginnen Sie auf der Seite, die sich leichter drehen lasst. In der Regel ist das
die Messseite.

Die Kupplung muss sich leicht auf die Welle schieben lassen. Nutzen Sie die
volle Klemmléange der Kupplung.

Montieren Sie alle Teile zunachst lose miteinander.

Richten Sie die Wellenenden und Kupplungen der Messanordnung genau
aus.

So vermeiden Sie unnotig hohe Reaktionskrafte. Gleichzeitig vermindern Sie
die Belastung der Kupplung und Storkrafte, die auf den Sensor wirken.

Oftmals reicht es aus, wenn Sie die Anordnung mit einem Haarlineal in zwel,
zueinander senkrechten Ebenen, ausrichten. Wir empfehlen jedoch das
Ausrichten mit Messuhr und Laser.

Wenn Sie alle Wellen in die Kupplungsnaben eingebaut und alle Teile richtig
ausgerichtet haben:

>

Klemmen Sie die Kupplung auf der Welle fest.

Beim Festklemmen der Kupplung missen Sie diese Dinge beachten:

e Beginnen Sie auf der Seite, die sich leichter drehen lasst. In der Regel ist
das die Messseite.

e Verwenden Sie einen Drehmomentschlissel.
e Halten Sie beim Anziehen der Schrauben gegen.

e Achten Sie auf die einwirkenden Maximalkrafte. Die entstehenden
Drehmomente mussen unterhalb des Nenndrehmoments des Sensors
liegen. Eine Auflistung finden Sie im Datenblatt.
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5.3 Elektrischer Anschluss

5.3.1 Sensor-Speisung

> Versorgen Sie den Sensor entweder Uber den 12-Pol-Einbaustecker oder
Uber die Klinkenbuchse.

Versorgen Sie ihn niemals tber beide Anschlisse gleichzeitig.
Beispiel:
Wirde das Auswertegerat 15V DC auf den 12 Pol-Einbaustecker liefern und

- verbotenerweise gleichzeitig - das angeschlossene Steckernetzteil 24 V auf
die Klinken-Buchse, so kann dies das Auswertegeréat zerstoren.

5.3.2 Steckerbelegung (Standard-Sensor, 1 Bereich)

Stecker Funktion

12-pol.
A nicht belegt
B Drehwinkel, Kanal B (Option)
C Drehmoment,

Spannungsausgang
D Drehmoment, Ausgangsmasse
E Sensor-Speisung, Masse
F Sensor-Speisung, Spannung
G Drehwinkel, Kanal A (Option)
H nicht belegt
Abb.14.:  Ansicht auf den Stecker ] nicht belegt
K Kontrolleingang
L nicht belegt
M nicht belegt
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5.3.3 Steckerbelegung (2-Bereichs-Sensor)

Stecker Funktion

12-pol.
A nicht belegt
B Drehwinkel, Kanal B (Option)
C Drehmoment,

Spannungsausgang
D Drehmoment, Ausgangsmasse
E Sensor-Speisung, Masse
F Sensor-Speisung, Spannung
G Drehwinkel, Kanal A (Option)
H nicht belegt
Abb.15.:  Ansicht auf den Stecker .

J nicht belegt
K Kontrolleingang
L Messbereichsumschaltung
M nicht belegt

Bei der USB-Variante erfolgt die Umschaltung tber die USB-Schnittstelle.
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5.3.4 Die Anschlisse im Detail

Spannungsausgang fuir Drehmoment

Dieser besteht aus einem Operationsverstarker mit nachgeschaltetem Tiefpass.
500 Q

1 uF Ua~ M

T

Abb.16.:  Spannungsausgang fur Drehmoment

Die angeschlossene Auswerteschaltung sollte hochohmig (> 10 MQ) sein.

Bezug ist die potentialgetrennte Drehmoment-Ausgangsmasse. Diese kdnnen Sie
mit der Versorgungsmasse am Auswertegerat verbinden.

TTL-Ausgang ftr Drehzahl / Drehwinkel
Beide Kanale sind gleich aufgebauit.
Ein TTL-Pegel ist direkt, ohne weitere externe Beschaltung, verfugbar.

Bezug ist hier die Versorgungsmasse. Diese kbnnen Sie mit der Drehmoment-
Ausgangsmasse am Auswertegerat verbinden.

Hinweis:
Die Kabelkapazitaten bilden, in Verbindung mit dem internen Pull-Up-Widerstand,

einen Tiefpass. Verwenden Sie daher ein mdglichst kurzes, hochwertiges,
kapazitatsarmes Kabel fir maximale Ubertragungsqualitaten.

TTL

2 kQ
53V ] o JUL
N :: Ckabel

Abb.17.: TTL Ausgang
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Open-Collector-Ausgang fur Drehzahl und Drehwinkel

/A\ ACHTUNG!

Gefahr zu starker Erwarmung!

Bei Anschluss an eine Spannungsquelle erwarmt sich der Sensor
zu stark. Diese Erwarmung beschéadigt den Sensor.

Spannungsquelle IMMER mit Pull-Up-Widerstand anschliel3en.

Hinweis:

Der SPS-Eingang ist auf positive Logik ausgelegt. Er ist nicht fur amerikanische
SPS geeignet

Hier Uberfahrt man die interne Spannungsquelle mit der externen Spannung. Damit
konnen Sie den Drehmomentsensor z.B. direkt an einen SPS-Eingang, mit
positiver Logik, (nicht fur amerikanische SPS) anschliel3en.

Mit derselben Anschlusstechnik kénnen Sie Probleme bei der Ubertragungsqualitat
mit langeren Kabeln reduzieren.

Beachten Sie die Maximalwerte von Strom und Spannung. Der externe Pull-Up-
Widerstand gibt eine erhebliche Leistung ab.

Richtwert 12 V /1 kQ (0,5 W)

| max. 30 V
! Rpul-up
| | |extern
2 kQ max. 30 mA
53VH ]
\>\ | — Uext

L
|

sensorintern | extern

Abb.18.:  Open Collector Ausgang
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TTL Ausgang an 3,3 V oder andere Logik

Das Bild zeigt die Anpassung an eine 3,3 V-Logik. Fir andere Logikpegel missen
Sie entsprechende Zenerdioden verwenden.

53V ]
N
o
|
sensorintern | extern

Abb.19.:  Widerstand 10 kQ, Zenerdiode 3,3 V

-28/83 -

burster prazisionsmesstechnik gmbh &co kg m Talstr. 1-5 m 76593 Gernsbach m Tel.: (+49) 07224-6450 m www.burster.de m info@burster.de



Bedienungsanleitung Bei technischen

Fragen:

Drehmomentsensor Typ 8661 (+49) 07224 / 645 -0

Langere Ubertragungsstrecken bis etwa 10 m

/A\ ACHTUNG!

Gefahr zu starker Erwarmung!

Bei Anschluss an eine Spannungsquelle erwarmt sich der Sensor
zu stark. Diese Erwarmung beschéadigt den Sensor.

Spannungsquelle IMMER mit Pull-Up-Widerstand anschliel3en.

In Abhangigkeit von Kabeltyp, Kabelguerschnitt, Kabellange und der Frequenz
mussen Sie den Pull-Up-Widerstand eventuell etwas kleiner wéahlen.

Beachten Sie die Maximalwerte von Strom und Spannung und dass am Pull-Up-
Widerstand und an der Zenerdiode erhebliche Leistungen anfallen.

53V | 12V
|
|
2 kQ : 820 Q 10 KO
Lmax 30 mA GHCMOS TTL/
- . CMOS
Oszillosko
N L 3,3V P
y 74 HC 04
|
sensorintern | extern

Abb.20.:  Langere Ubertragungsstrecken
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5.3.5 Verlegen der Kabel

> Verlegen Sie das Kabel locker und in Form von Schwanenhalsen.

Damit kann das Kabel eventuelle Bewegungen ausgleichen.
> Vermeiden Sie Uberlangen.

Sollte das nicht mdglich sein, verlegen Sie das Kabel in Schlangenlinien. Auf
diese Weise verringert sich die wirksame Induktionsflache.

Kabel
Abb.21.:  Verlegen eines Kabels mit Uberlange

> Platzieren Sie den Sensor, das Kabel und das Messgerat aul3erhalb des
Feldes von energiereichen Anlagen.

Zu diesen zahlen Transformatoren, Motore, Schiitze, Frequenzumrichter etc.
Die elektromagnetischen Felder dieser Anlagen wirken andernfalls
ungeschwacht auf die Messkette ein und fihren zu fehlerhaften Messungen.

> Verlegen Sie die Messleitungen getrennt von energiefihrenden Leitungen.

Wenn Sie die Messleitungen parallel zu solchen Leitungen verlegen, koppeln
sich induktive und kapazitive Stérungen ein.

In einigen Fallen ist es zweckmallig, wenn Sie einen weiteren Schirm als
zuséatzlichen Schutz tber das Messkabel ziehen oder es in einem Metallschlauch
bzw. -rohr verlegen.
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5.3.6 Verlangerungskabel

> Verwenden Sie nur abgeschirmte und kapazitatsarme Kabel.

Wir empfehlen die von uns angebotenen Kabel. Diese Kabel erfillen diese
Voraussetzungen.

> Achten Sie bei Kabelverlangerungen auf einwandfreie Verbindung und gute
Isolation.

> Achten Sie auf einen ausreichenden Kabelquerschnitt.
Hinweis:

Wenn Sie Verlangerungskabel einsetzen, ist eine Neukalibrierung des Sensors
nicht erforderlich. In diesem Fall missen Sie jedoch die gesamte Messkette
justieren.
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6. Kalibrieren und Justieren

Die Drehmomentsensoren von burster prazisionmesstechnik werden bereits im
Werk ruckfuhrbar justiert und gepruft. Als Option bieten wir eine Werkskalibrierung
des Sensors an.

6.1 Werkskalibrierung

Bei der Werkskalibrierung Uberprifen wir die Sensordaten mit ruckfihrbar
kalibrierten Messmitteln. Dazu nehmen wir verschiedene Messpunkte auf.

Am Ende der Werkskalibrierung steht das Kalibrierprotokoll.

6.2 DAKkS (DKD)/I1SO 17025 Kalibrierung

Bei der DKD Kalibrierung wird der Sensor nach den Richtlinien der DAKKS (oder
des DKD)in einem von der DAKKS (oder der Akkreditierungsstellle des DKD)
akkreditierten Kalibrierlabor kalibriert. Bei dieser Kalibrierung bestimmen wir die
Messunsicherheit des Sensors.

Setzten Sie sich bitte mit uns in Verbindung, wenn Sie weitere Informationen
bendtigen sollten.

6.3 Rekalibrierung

> Lassen Sie den Sensor nach spatestens 26 Monaten im Werk kalibrieren.

In den folgenden Fallen sind kirzere Intervalle sinnvoll:
e bei Uberlastung des Sensors

nach einer Instandsetzung

nach unsachgemalRem Umgang mit dem Sensor

bei Anforderungen durch Qualitatsstandards

bei besonderen Anforderung an die Ruckflhrbarkeit
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6.4 Mechanische Justage

Abb.22.:  Sensorjustage mit Kalibriereinrichtung

Fur die mechanische Justage bendétigen Sie eine Kalibriereinrichtung, mit der Sie,
Uber einen Hebelarm und Gewichte, ein bekanntes Drehmoment erzeugen kénnen.

Justieren
> Belasten Sie den Sensor mit dem Nenndrehmoment und entlasten Sie ihn
wieder.

> Justieren Sie den Nullpunkt.
> Belasten Sie den Sensor mit einem bekannten Drehmoment.

> Stellen Sie die Anzeige entsprechend ein.
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7. Messbetrieb

7.1 Einschalten

> Legen Sie die Betriebsspannung an den Sensor an.

Wenn die Betriebsspannung am Sensor anliegt, leuchten alle drei
Leuchtdioden der Statusanzeige fur ca. 0,5 Sekunden gleichzeitig auf.

Sobald sie wieder verldschen, schaltet der Sensor in den normalen
Betriebszustand. Nun ist er betriebsbereit.

7.2 Statische bzw. quasi statische Drenmomente

Statische bzw. quasistatische Drehnmomente verandern ihren Wert nur langsam
oder gar nicht. Solange sie unterhalb des Nenndrehmoments bleiben, dirfen diese
Momente jeden beliebigen Wert annehmen.

7.3 Dynamische Drehmomente

A/ \ ACHTUNG!

Gefahr von Eigenresonanzen!

Betrieb des Drehmomentsensors bzw. des gesamten Messaufbaus
im Bereich der Eigenfrequenz flhrt zu bleibenden Schéaden!

Frequenz der Drehmomente DEUTLICH unterhalb der
Eigenfrequenz des mechanischen Messaufbaus halten.

Schwingbreite auf 70 % des Nenndrehmoments begrenzen.

Hinweis:

Eine fir statische Drehmomente durchgeflhrte Kalibrierung gilt auch fur die
Messung von dynamischen Drehmomenten. Allerdings muissen Sie die
Eigenschaften des verwendeten Messverstarkers bertcksichtigen.

-34/83 -

burster prazisionsmesstechnik gmbh &co kg m Talstr. 1-5 m 76593 Gernsbach m Tel.: (+49) 07224-6450 m www.burster.de m info@burster.de



Bedienungsanleitung

Drehmomentsensor Typ 8661

Bei technischen
Fragen:
(+49) 07224 1 645 -0

Abschéatzen der mechanischen Eigenresonanz

Die Eigenresonanz des gesamten Aufbaus héangt von der Federkonstante des
Drehmomentsensors ,c“ und den beiden Tragheitsmomenten, ,J1“ und ,J2% ab.

Diese beiden Tragheitsmomente beinhalten die

Drehmassen.

1.
ﬁ__ZR c

1.1

J1 JZ

fo: | Eigenfrequenz in Hz

Ji: | TrAagheitsmoment 1 in
kg » m?

Jo. | Tragheitsmoment 2 in
kg » m?

C: Federkonstante in
Nm / rad

jeweils angeschlossenen

J, J

Abb.23.:  Eigenresonanz-Modell

Ein weiteres Verfahren, mit dem Sie Eigenresonanzen berechnen konnen, ist das

Holzer-Tolle Verfahren.
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7.4 Messbereichsumschaltung (2-Bereichs-Sensor)

In entsprechender Bauversion kann der Sensor mit zwei Messbereichen betrieben
werden. Diese Option ist fur die Messbereiche von 0 ... 25 Nm bis 0 ... £ 200 Nm
verfugbar.

7.4.1 Mdgliche Spreizungen vom Nenndrehmoment

Die Umschaltung zwischen den Bereichen erfolgt in der Sensor-Elektronik.
Folgende Spreizungen sind mdglich 1:10, 1:5, 1:4 vom Nenndrehmoment.

Messbereichs Spreizung Spreizung Spreizung
Endwert 1:10 1:5 1:4

+ 5 Nm| = 0,5 Nm| =+ 1 Nm —

+ 10 Nm| = 1 Nm| =% 2 Nm —

+ 20 Nm| =* 2 Nm — * 5 Nm

+ 50 Nm| =* 5 Nm| #* 10 Nm —

+ 100 Nm| = 10 Nm| * 20 Nm —

+ 200 Nm| + 20 Nm — * 50 Nm

7.4.2 Umschaltung am Spannungsausgang

Die Umschaltung des Messbereichs erfolgt Giber einen anzulegenden Spannungs-
pegel, der in H6he und Massebezug dem Kontrollsignal entspricht.

Der Spannungspegel ist an Pin L des Steckers anzulegen.

Logischer Zustand Spannungspegel
Bereich 1:1 PINL=0 UpinL, D = 0V.. 3V
Erweiterter Bereich PINL=1 Upine D =10V ... 30V

Fur den jeweiligen Messbereich muss der logische Zustand an PIN L permanent
erhalten bleiben.

Die Umschaltzeit betragt max. 50 Millisekunden.
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7.4.3 Anschlussplan (2-Bereichs-Sensor)

Drehmoment- Anzeige- und
sensor Typ 8661 Auswertegerate
i 1 + Ub
us {4 [ Trer
E \ Versorgung 10 ... 30 V DC \
Bezug fir Up < : '.' <T7 ~
£10 vV —C ! ! >
b :' Drehmomentausgang ': Anzeigegeréat
GND (0V) : : _T:
G ‘ :
+5V TTL (Kanal A) T - >
i Drehwinkel- / Drehzahl- ' 23
B X ausgang : anler
+5 V TTL (Kanal B) ; ; >
A E E o unbelegt
H : : o unbelegt
J : : o unbelegt
M . : o unbelegt
1 ] + Ub
; : ?
i : Kontrollschalter
: : T
! Kontrolleingan ' !
10..30V ¥ : 9ang : —~
L I Messbereichsumschaltung|
[10..30V < T ; ~
.-' s .
! ! Messbereichs-
! ! umschalter
12 poliger Stecker geschirmtes Messkabel
1 1

Abb.24.:  Anschlussplan 2-Bereichs-Sensor

Pin E ist Bezug fur Ug, Drehzahl und Drehwinkel.

Pin D ist Bezug fir Drehmomentausgang, Kontrolleingang und Bereichs-
umschaltung.
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Fragen:

7.5 Die Statusanzeige (Standardsensor, 1 Bereich)

Statusanzeige

Ursache / Bedeutung

Griune LED blinkt

Das Drehmoment ist kleiner als 5 % des Nennmoments:

Grune LED leuchtet

Das Drehnmoment liegt zwischen 5 % und 90 % des
Nennmoments

Gelbe LED leuchtet

Das Drehmoment liegt zwischen 90 % und 100 % des
Nennmoments

Rote LED blinkt

Uberlast! Das Drehmoment liegt zwischen 100 % und150 %
des Nennmoments.

Rote LED leuchtet

Uberlast! Das Drehmoment ist gréRer als 150 % des
Nennmoments.

LEDs blinken:
grin-gelb-rot

Fehler! Setzen Sie sich mit uns in Verbindung.

(Zusatzlich zu den Leuchtdioden kbnnen am Ausgang ein
alternierendes Signal messen: 5 Hz, 0 und 10 V)

7.6 Die Statusanzeige (2-Bereichs-Sensor)

Die Statusanzeige unterscheidet sich von der im Betrieb mit nur einem
Messbereich, da jetzt der eingestellte Messbereich angezeigt wird.

Der eingestellte Messbereich wird tber die gelbe LED angezeigt.

Statusanzeige

Ursache / Bedeutung

Griune LED blinkt

Das Drehmoment ist kleiner als 10 % des eingestellten
Bereichs:

Grune LED leuchtet

Das Drenmoment liegt zwischen 10 % und 100 % des
eingestellten Bereichs

Rote LED leuchtet

Uberlast! Das Drehmoment ist gréRer als 100 % des
eingestellten Bereichs.

Gelbe LED ist aus

Bereich 1:1

Gelbe LED leuchtet

Sonstige erweiterte Bereiche
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7.7 Drehzahlgrenzen

A \ ACHTUNG!

Beschadigung des Sensors durch zu hohe Drehzahlen!

Entstehende Krafte oberhalb der Maximaldrehzahl zu grof3.

Sensor nur unterhalb der Maximaldrehzahl betreiben
(siehe Datenblatt)!

7.8 Storgrofien

Mdogliche Storgrofien:
e Temperaturanderung

Temperaturgradient

Vibration

Storkrafte

e EMV

Elektrische Stérung
e Magnetische Stdrung
> Ergreifen Sie GegenmalRnahmen gegen diese Storgrél3en.

Andernfalls kdnnen diese das Messergebnis verfalschen.

7.9 Kontrollfunktion

Nach dem Anlegen eines Pegels, zwischen 10 und 30 V, am Kontrolleingang
liefert der Sensor ein Signal von exakt 10,000 V zurck.
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8. Typ 8661 mit USB-Anschluss

8.1 Allgemeine Hinweise

8.1.1 Energieversorgung

Der Sensor wird tber die USB - Schnittstelle mit Energie versorgt. Gemal3 der USB
- Konvention fragt der Sensor zunéchst ab, ob er sich als ,high power device* mit
einem Strombedarf von max. 495 mA am PC anmelden kann. In der Regel ist das
problemlos mdglich. In seltenen Fallen benoétigen Sie einen USB-Hub mit eigenem
5V - Steckernetzgerat, hier erfolgt tblicherweise keine Anmeldung, die Energie
wird dem Sensor ohne Ruckfrage zur Verfligung gestellt. Stellen Sie sicher, dass
das ggf. mit dem Hub verwendete Netzgerat den fur Sie zutreffenden
Sicherheitsbestimmungen entspricht.

Die tatsachliche Energieaufnahme betragt typisch: P=5V * 0,35 A = 1,75 VA.

8.1.2 Verkabelung

Elektrische und magnetische Felder verursachen oft die Einkopplung von
storenden Spannungen in die Messleitungen. Diese Stdérungen gehen in erster
Linie von parallel zu den Messleitungen liegenden Starkstromleitungen aus, aber
auch von in der Nahe befindlichen Schitzen, Thyristorstellern, Frequenzumrichtern
oder Elektromotoren. Halten Sie ausreichenden Abstand und verlegen Sie die
Messleitungen notfalls in einem geerdeten Stahlrohr.

AuBBerdem konnen Storungen auf galvanischem Wege eingekoppelt werden,
insbesondere durch Erdung der Messkette an mehreren Punkten, so dass es zu
Potentialunterschieden kommt. Diese Doppelerdungsausgleichsstrome kénnen
entweder durch Auftrennung der doppelten Erdung vermieden oder durch Verlegen
eines besonders niederohmigen Erdungskabels (6-10 mm?2) parallel zur
Messleitung an dieser vorbei gefuhrt werden.

Grundsatzlich gilt:
e Der Drehmomentsensor ist tiber seine Montageschrauben zu erden

e Die zulassige Kabellange betragt 2 m.
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8.1.3 Potentialbindung
8661 5V
max. 2 W
Dreh-
— Mikro- [~ Py
moment Prozessor
5V aus USB
N
\N 7
Spannungs-
wandler

Drehzahl
Drehwinkel

Lichtschranke

mit

Codierscheibe

)\
Hinweis: Das Gehéause ist durch l
den Einbau mit Schutzerde zu verbinden -

Abb.25.: Potentialbindung

USB-Steckergehause = Schirm = Sensorgehause = Digital-Ground GND =

Schutzerde
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8.1.4 Steckerbelegung USB 2.0

Die USB-Schnittstelle entspricht USB 2.0 und ist wie tblich belegt.

Der am Sensor angebrachte Einbaukupplung entspricht dem Stecker
,USB Mini — B“.

Pin Name
+5V

b 6.80 —

Data - I
Lrl ':”:“:”:”:'L‘J 3.00

Data + Y

ID (nicht belegt)

Abb.26.: USB Mini B [mm]

a| b~ W N| P

GND

Die am mitgelieferten Kabel befindliche Steckverbindung entspricht dem Typ
,USB A*

Pin | Name
1 +5V -~ 1200 —~
2 Data -
T e B 4.50
Abb.27.:  USB A [mm]
3 Data +
4 GND
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8.2 Betriebsvorbereitung

8.2.1 Systemanforderungen

Betriebssysteme Windows 2003, Windows XP, Windows 7

Prozessor: min. Pentium 1200 MHz, empfohlen Pentium 2,0 GHz
Grafikkarte: min. VGA 800 x 600, mind. 256 Farben
Speicher: min. 256 MB RAM (Win XP), min. 512 MB (Win 2003, Win 7)
Festplatte: ca. 500 MByte frei
Eingabegerate: MS-kompatible Maus, Standard Tastatur
Einstellung Kleine Schriftarten
Schriftart:
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8.2.2 Softwareinstallation

Fur die Installation von DigiVision muss der Anwender als Administrator
angemeldet sein.

Um die Installation der Konfigurations- und Auswertesoftware zu starten, legen Sie
die beigelegte CD-ROM in das entsprechende Laufwerk.

> Wechseln Sie in das Verzeichnis lhres CD-ROM Laufwerkes und starten Sie
den Setup-Assistenten mit einem Doppelklick auf die Datei ,setup.exe®.

- .
h Automatische Wiede

. DWVD-RW-Laufwerk (E:) Disc

[ Irnrner fir Software und Spiele durchfahren:

Programm installieren oder ausfihren

autorun.exe ausfilhren
vergffentlicht von burster praezisionsmesstech...]

Allgemeine Opticnen

i Ordner dffnen, um Dateien anzuzeigen

mit Windows-Explorer

Weitere Optionen fir die automatische Wiedergabe in
der Systemsteuerung anzeigen

Abb.28.: DV installieren, autorun.exe

-44/83 -

burster prazisionsmesstechnik gmbh &co kg m Talstr. 1-5 m 76593 Gernsbach m Tel.: (+49) 07224-6450 m www.burster.de m info@burster.de



Bedienungsanleitung Bei technischen

Fragen:

Drehmomentsensor Typ 8661 (+49) 07224 1645-0  IIRYL:)¢

Version: V2012.2.1.0

Tel: +49 7224 1 645 -0
Fax: +49 7224 | 645 - 88

ReadMe. txt

NET Framework 4.0 Full (optional required)

Treiber / Drivers

Abb.29.: DV installieren, Startbildschirm
> Ein Doppelklick auf die Sprache startet die Installation:

Sollte das Microsoft Framework 4.0 nicht auf den PC vorhanden sein, wird
dieses automatisch installiert.

=ox |

141 DigiVision - InstaliShield Wizard (o2

Willkommen beim InstallShield Wizard fiir
f . ) DigiVision

Der InstallShield(R) Wizard wird DigiVision auf Ihrem Computer
installieren. Kicken Sie auf "Weiter”, um fortzufahren.

WARNUNG: Dieses Programm ist durch Copyright und
internationale Vertrége geschitzt,

L < Zuriick I ieiter = I[ Abbrechen ]

Abb.30.: DV installieren, Willkommen

> Klicken Sie auf den Button ,Weiter >*
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4 DigiVision - InstallShield Wizard

Lizenzvereinbarung

Bitte lesen Sie nachfolgende Lizenzvereinbarung sorgfaltig durch.

Wichtige Hinweise zur Nutzung dieser Windows-Software! -

Lesen Sie folzgende Punkte bitte gewissenhaft durch und bestéfigen Sie anschlieffend |= |
deren Akzeptanz mit “Ich akzeptiere die Bedingungen der
Lizenzversinbammng”. Nur dann kann die Software installiert werden!

1. Die Software ist durch Copyright und Urheberrechte zeschiitzt.
2. Vervielfdltizungen sind ausschliefilich mum Erstellen emer Sichenmgskopie
etlaubt. Die vorliegende CD-R.OM darf zu diesem Zwecke nur einimal kopiert
werden.
3. Sie sind berechtigt eine Kopie des Softwareproduktes -P100 auf einem einzigen -
@ Ich akzeptiere die Bedingungen der Lizenzvereinbarung

("1 Ich lehne die Bedingungen der Lizenzvereinbarung ab

In=tallShield

[ < Zurlick ][ Weiter = ]l Abbrechen

Abb.31.: DV installieren, Lizenzvereinbarung

» Stimmen Sie dem Lizenzvertrag zu und bestatigen Sie mit ,Weiter".

Sollten Sie den Lizenzvertrag ablehnen, wird die Installation beendet.

Im né&chsten Bild der Installation sehen Sie noch einmal alle wichtigen
Informationen zur installierten Version, den Sie aber auch nach er Installation
in der Datei "readme.txt" nachlesen konnen.

> Bestétigen Sie mit \Weiter*.
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"
! DigiVision - InstaliShield Wizard

Benutzerinformationen

Geben Sie bitte Thre Informationen ein.

Benutzername:

]user|

Unternshmen:
| |I:uurster

InztallShield -

[ < Zuriick ][ Weiter = ] [ abbrechen

Abb.32.: DV installieren, Benutzerinformationen

> Geben Sie den Benutzernamen und die Organisation bzw. Firma ein.
> Legen Sie fest, flr wen die Anwendung installiert werden soll.

> Bestétigen Sie mit ,Weiter*.
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[1’;“3’ DigiVision - InstallShield Wizard 2 |

] Bereit das Programm zu installieren

Der Assistent ist bereit, die Installation zu beginnen.

Klicken Sie auf "Zurtick”, wenn Sie Ihre Installationseinstellungen Uberprifen oder &ndern
wallen. Klicken Sie auf "Abbrechen”, um den Assistenten zu beenden.

Aktuelle Einstellungen:
Setuptyp:
II Standard

Zielordner:
C:Program Files'burster \DigiVision',

EI Benutzerinformationen:
Mame: edv

[ Firma: burster

InstallShield

| < Zuriick I[ Installieren ]I Abbrechen

Abb.33.: DV installieren, Installationspfad

> Notieren Sie sich den Installationspfad. Der Treiber flr den Sensor liegt in
einem Unterverzeichnis. Sie mussen diesen Pfad bei der anschliel3enden
Installation des Treibers kennen.
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> Klicken Sie auf "Installieren”

7 <
141 DigiVision - InstallShield Wizard ESREE

\ Installation von DigiVision

Die ausgewahlten Programmfeatures werden installiert,

Bitte warten Sie, wahrend der InstallShield Wizard DigiVision installiert. Dies
kann einige Minuten dauern,

Status:

Instalishield -

< Zurick Weiter =

Abb.34.: DV installieren, Installation lauft
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ﬁ-ﬂ DigiVision - InstallShield Wizard 2

InstallShield Wizard abgeschlossen

Der InstallShield Wizard hat DigiVision erfolgreich installiert.
Klicken Sie auf "Fertig stellen”, um den Assistenten zu
verlassen,

[T Protokolldatei von Windows Instaler anzeigen

< Furiick Fertig stellen Abbrechen

Abb.35.: DV installieren, Installation fertig stellen

Die Konfigurations- und Auswertesoftware DigiVision wurde vollstandig auf
Ihrem System installiert.

> Beenden Sie den Setup-Assistenten mit einem Klick auf den Button
~Fertigstellen®.

8.2.3 Treiberinstallation

In dieser Anleitung ist die Installation unter Windows 7 beschrieben. Die Installation
unter anderen Betriebssystemen kann mdglicherweise abweichen.

Hinweis:
Windows verlangt zum Installieren von Treibern zwingend Administratorrechte!
Erkundigen Sie sich bei Inrem Administrator, wenn Sie nicht tGber diese verfugen!

> Verbinden Sie das USB-Anschluss-Kabel mit dem Sensor 8661 und stecken
Sie den USB Stecker des Kabels an einen freien USB-Port |hres PCs.

Sollten Sie einen USB-Hub verwenden, vergewissern Sie sich, dass dieser
ausreichend Strom zur Verfligung stellt.
Offnen Sie den Gerate-Manager
(unter Start > Systemsteuerung - Hardware - Gerate-Manager).
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> Wahlen Sie im Geratemanager die Schnittstelle des Sensors aus

=4 Gerdte-Manager
Datei  Aktiocn  Ansicht  7F
e || E|HFE

4 =4 nbcompag

boagp Akkus

P -\lm Andere Gerdte
. L.{[fp FT232R USE
[ g -i'«uclin-,‘v‘idec-|

gl §s

Treibersoftware aktualisieren...

5 Bildverarbeitun Deaktivieren

i

&M Computer Deinstallieren
u, DVD/CD-ROMA
b B Grafikkarte |

g IDE ATASAT -'tF'l Eigenschaften

b

-

Mach gednderter Hardware suchen

o

= Laufwerke

-

N

ﬂ Mause und andere Zeigegerite
i -B& Monitore

L¥ Metzwerkadapter

3 Broadcom 80211n Metwork Adapter

LF Realtek RTLE102E/RTLE103E-Familie-PCI-E-Fast-Ethernet-MIC (MDIS 6.20)
Prozessoren

b b Systerngerdte

Abb.36.:  Treiber installieren, Geratemanager

> Wahlen Sie ,Treibersoftware aktualisieren®

l'\.i-f'l [ Treibersoftware aktualisieren - FT232R USE UART

Wie méchten Sie nach Treibersoftware suchen?

{9 Automatisch nach aktueller Treibersoftware suchen

Auf dem Computer und im Internet wird nach aktueller Treibersoftware fir das
Gerdt gesucht, sofern das Feature nicht in den Gerdteinstallaticnzeinstellungen
deaktiviert wurde.

2 Auf dem Computer nach Treibersoftware suchen,
Treibersoftware manuell suchen und installieren.

Abbrechen

Abb.37.:  Treiber installieren, Auswahl welche Suche
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> Wahlen Sie ,Auf dem Computer nach Treiber suchen®

@ || Treibersoftware aktualisieren - FT232R USB UART

Auf dem Computer nach Treibersoftware suchen

An diesem Ort nach Treibersoftware suchen:

\Users\bg\Docume - Durchsuchen...

[¥] Unterordner einbeziehen

# Aus einer Liste von Geratetreibern auf dem Computer auswahlen

Diese Liste enthilt installierte Treibersoftware, die mit diesem Gerdt kompatibel sind und
aus derselben Kategorie stammen.

[ Weiter ][ Abbrechen

Abb.38.:  Treiber installieren, Pfad suchen

> Geben Sie den Pfad an, auf dem sich die Treiberinstallationsdateien
befinden. Die Treiberinstallationsdateien liegen, nach Installation der
Konfigurations- und Auswertesoftware DigiVision, in dem Verzeichnis, das
Sie bei der Installation von DigiVision angegeben haben.

> Mit der Schaltflache ,,Durchsuchen* wahlen Sie das entsprechende
Verzeichnis aus.
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2 Gerate-Manager B RS
Datei Aktion Ansicht T
e | HE E 2
-2 nbcompaq

- Akkus

4 [Jp Andere Gerite

-.[fa FT232R USB UART

o-& Audie-, Video- und Gamecontroller

» 5] Bildverarbeitungsgerate

» 1M Computer =~

5} DVD/CD-ROM-Laufwerke @ W Treibersof

£

tuvar =
- B, Grafikkarte L =
G IDE ATAZATAPL-Controller Auf dem Comni]| Wahien Sie den Ordner, der die Treiber fir die
e Laufwerke Herduzrekomponents enthait.
o~ Mause und andere Zeigegerste
B Monitore An diesem Ort nac b & SYSTEM (C:) -
4-8F Netzwerkadapter T > D ) T
%3 Broadcom 80241n Netwerk Adapter i ‘i N — prsuchen.. |
&F Realtek RTLSL02E/RTLE103E-Familie-PCI-E-Fast-Ethen [¥] Unterordner ein F
>l AutoPlay =
> JE Prozessoren El
.M Systemgerite 41 s W
2= Tastaturen 4| 8661
»-§ UsB-Controller amd4 -
4 Auseiner| Ordner:; 8861 wahlen
Dise Liste o el sind und
aus derselbe

Abb.39.:  Treiber installieren, Ordner mit dem Treiber auswéhlen

> Bestétigen Sie ihre Auswahl mit ,,OK*.

(S || Treibersoftware aktualisieren - FT232R USB UART

Auf dem Computer nach Treibersoftware suchen

An diesemn Ort nach Treibersoftware suchen:

E\Driver\B661) A Durchzuchen...

[¥] Unterordner einbeziehen

= Aus einer Liste von Geratetreibern auf dem Computer auswahlen

Diese Liste enthalt installierte Treibersoftware, die mit diesem Gerdt kompatibel sind und
aus derselben Kategorie stammen.,

[ Weiter ]I Abbrechen

Abb.40.:  Treiber installieren, Pfad bestatigen

> Bestétigen Sie ihre Auswahl mit einem Klick auf den Button ,Weiter*.
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U [l Treibersoftware aktualisieren - USE Serial Converter

Die Treibersoftware wurde erfolgreich aktualisiert.
DieInstallation der Treibersoftware fur dieses Gerdt ist abgeschlossen:

USE Serial Converter

Abb.41.:  Treiber installieren, Erfolgsmeldung

Das Betriebssystem bestatigt jetzt die erfolgreiche Installation des Treibers
fir den Sensor Typ 8661.
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Danach wird die Installation fur die virtuelle COM-Schnittstelle durchgefthrt.
Offnen Sie erneut den Gerate-Manager
(unter Start > Systemsteuerung - Hardware - Gerate-Manager).

a=n Gerate-Manager
Datei  Aktion  Ansicht
&= Db HE 8 F&Rb

4 24 nbcompag

B Akkus

a -l Andere Gerdte

- LI[Jy USB Serial Port

> -4 Audio-, Video- und Gamecontroller

.55 Bildverarbeitungsgerite

b M Computer

> -4 DVD/CD-ROM-Laufwerke

s B Grafikkarte

b g IDE ATA/ATAPL-Contraller

:> =y Laufwerke

P Mause und andere Zeigegerate

o B Manitore
4.&F Netzwerkadapter
-0y, Broadcom 802.11n Metwork Adapter
i L.m¥ Realtek RTLB102E/RTLB103E-Familie-PCI-E-Fast-Ethernet-MIC (MDIS 6.20)
> D Prozessoren
b M Systemgerite

s 22 Tastaturen

a- iI USB-Controller

§ Standard OpenHCD USE-Hostcontroller
Standard OpenHCD USE-Hostcontroller
Standard OpenHCD USE-Hostcontroller
Standard OpenHCD USE-Hoestcontroller
Standard PCI-zu-USE erweiterter Hostcontroller
Standard PCI-zu-USE enweiterter Hostcontroller
Standard PCI-zu-USE erweiterter Hostcontroller
USB Serial Converter

USE-Root-Hub

USB-Root-Hub

USB-Root-Hub

USE-Reot-Hub

USE-Root-Hub

USB-Root-Hub

USE-Reot-Hub

.".' ".” ' ' dl‘ i?’ ﬂ ‘ ".' ".” '- " '.".' ".” '-

Abb.42.:  Schnittstelleninstallation, Gerdtemanager

Mit einem rechten Mausklick auf USB Serial Port wahlen Sie Treiber
Software aktualisieren

Treibersoftware aktualisieren...
Deaktivieren

Deinstallieren
Mach gednderter Hardware suchen

Eigenschaften

Abb.43.:  Schnittstelleninstallation, Treiber der Schnittstelle aktualisieren
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n,\‘:'/,- [l Treibersoftware aktualisieren - FT232R USE UART

Wie méchten Sie nach Treibersoftware suchen?

[ Automatisch nach aktueller Treibersoftware suchen

Auf dem Computer und im Internet wird nach aktueller Treibersoftware fir das
Gerdt gesucht, sofern das Feature nicht in den Gerdteinstallaticnseinstellungen
deaktiviert wurde,

2 Auf dem Computer nach Treibersoftware suchen,
Treibersoftware manuell suchen und installieren.

Abbrechen

Abb.44.:  Schnittstellentreiber installieren, Treiber installieren, Auswahl welche Suche

> Wahlen Sie ,Auf dem Computer nach Treiber suchen*

@ | Treibersoftware aktuslisieren - FT232R USB UART
Auf dem Computer nach Treibersoftware suchen

An diesem Ort nach Treibersoftware suchen:

“\Users\bg\Documents - Durchzuchen...

[¥] Untercrdner einbezichen

= Aus einer Liste von Gerdtetreibern auf dem Computer auswahlen
Diese Liste enthilt installierte Treibersoftware, die mit diesem Gerdt kompatibel sind und
aus derselben Kategorie stammen.

[ Weiter ][ Abbrechen l

Abb.45.:  Schnittstellentreiber installieren, Pfad suchen
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> Geben Sie den Dateipfad an, den Sie im ersten Teil der Installation
angegeben haben.
> Bestétigen Sie mit einem Klick auf den Button ,Weiter*.

@ [ Treibersoftware aktualisieren - FT232R USB UART
Auf dem Computer nach Treibersoftware suchen

&n diesem Ort nach Treibersoftware suchen:

E:\Driver\B661 ] * Durchsuchen...

[¥] Unterordner einkezichen

= Aus einer Liste von Gerétetreibern auf dem Computer auswéhlen
Diese Liste enthélt installierte Treibersoftware, die mit diesem Gerdt kempatibel sind und
aus derselben Kategorie stammen.

[ Weiter ]I Abbrechen J

Abb.46..  Schnittstellentreiber installieren, Pfad bestatigen

> Bestétigen Sie ihre Auswahl mit einem Klick auf den Button ,Weiter*.
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Das Betriebssystem bestéatigt die Installation des virtuellen COM-Port.

[l
';\,_.,./' [l Treibersoftware aktualisieren - USB Serial Port (COM3])
Die Treibersoftware wurde erfolgreich aktualisiert.
DieInstallation der Treibersoftware fir dieses Gerdt ist abgeschlossen:
USE Serial Port
—

Abb.47..  Schnittstellentreiber installieren Erfolgsmeldung

> Schliefen Sie dieses Fenster mit der Taste ,Schlief3en”.
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Im Geratemanager befindet sich ein neues Gerat ,USB Serial Port“. Dieser
COM-Port ist jetzt diesem USB-Sensor Typ 8661 zugeordnet und immer dann
sichtbar, wenn der USB-Sensor Typ 8661 an einem USB-Port angeschlossen ist.

Sollten Sie mehrere Sensoren Typ 8661 gleichzeitig an einem Rechner
verwenden, so wird jedem Sensor ein gesonderter COM-Port zugeordnet

.= Gerate-Manager

E=N R

Datei Aktion  Ansicht I

e | m|E HE EE S8

by DVD/CD-ROM-Laufwerke
, B Grafikkarte
G IDE ATA/ATAPL-Contreller
g Lauferke
> Mzuse und andere Zeigegerite

ndard OpenHCD USB-Hosteontroller
ndard CpenHCD USB-Hosteentroller

§ Standard OpenHCD USB-Hostcontroller
J |

i

i

ndard PCI-zu-L &l
ndard PCl-zu-USE erweiterter Hestcontreller
§ Standard PCl-zu-USB erweiterter Hosteontroller
- USB Serial Converter
§ USB-Root-Hub
- i USB-Reot-Hub
§ USB-Root-Hub
- USB-Rect-Hub
§ UsB-Root-Hub
- § USE-Reot-Hub
@ USB-Root-Hub

Abb.48.: COM-Port mit USB
Hinweis:
Beim erneuten Einstecken eines bereits installierten USB-Sensor Typ 8661 sind

keine Administratorrechte mehr nétig. Diese bendtigen Sie erst wieder, wenn Sie
einen anderen Sensor Typ 8661 erstmalig anstecken und installieren.

Soll ein weiterer Sensor Typ 8661 angeschlossen werden, fluhren Sie den
Installationsvorgang erneut aus. Der virtuelle COM-Port wird
Seriennummernbezogen installiert, d.h. Sie konnen den Sensor Typ 8661 an
jedem USB-Port des PC mit dem gleichen COM Port betreiben.

» Starten Sie nun den Rechner neu.

Nach dem Neustart:
> Starten Sie die Konfigurations- und Auswertesoftware DigiVision.
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8.2.4 Software-Lizenzierung 8661-P100

Mit der Lizenzierung, die Sie nachtraglich jederzeit bestellen konnen, haben Sie die
Mdglichkeit, bis zu sechzehn Kanale parallel grafisch darzustellen. Die maximale
Messrate von 400 Messungen pro Sekunde wird mit der Lizenzierung ebenfalls
freigegeben.

Die Freischaltung von DigiVision erfolgt mit den folgenden Schritten:

Klicken Sie auf ? -Lizensierung

‘ﬁ DigiVision
Datei  Bearbeiten Messen  Spezial | ?
Einstellungen Tvp i HhiE Mode - i |
Parameter Programm Info [ [ Hinzufligen l [ Suchen ]
Voreinstellungen : LiesMich anzeigen
d661
£ ’ | Lizenzierung |
Gerate suchen... = ™ m— —
Q Auf neuere Yersion im Internet dberprifen... I Hinzufiigen I I Suchen |
Eigengg?fnen der Service Modus [ T | [ il I
— Service Datei erzeugen
_ 115200, & Dateribts - 2 Stoppbits - keine Partat | rinasfigen | [ suchen |
Gerate-Korfiguration
Backup
Berichte Drucken
Messen
| 4 Schnittstelle(n) - mit insgesamt 1 Gerdt(e) in der Gerdteliste. Angemeldet als: MasterName (Master) .

Abb.49.: DV Lizenzierung, MenuUpunkt Lizenzierung

> Geben Sie den Lizenzcode ein.
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L .
. izenzierung - Li_;-?_J
Registrierung
Deer Lizenzierungsstatus der Software fir den Messbetrieb
Lizenzstatus der Gerate |_N_cﬁvierungsschlﬂssel |
Geratetyp Lizenzstatus
5180 nicht Lizenziert
5181 nicht Lizenziert
5163 nicht Lizenziert
5205 eingeschrankte Lizenz (1. Gerat, max. 200 Messwerte/Sec)
8661 eingeschrankte Lizenz {1. Gerat, max. 200 MesswerteSec)

Zum Erwerb eines Aktivierungsschlissels kontaktieren Sie uns bitte unter der e-Mail info@burster de oder unter der Rufnummer 07224,/645-0.

MNeue Produktaktivierung

Alctivierungsschiissel 12345 - 12345 - 12345 - 12345 - 12344 - Lizenz akdivieran
Lizenz ertfemen H Alle Lizenzen entfemen ]

Abb.50.: DV Lizenzierung, Lizenzcodeeingabe

Dieser konnte wie folgt aussehen: 12345-12345-12345-12345

Hinweis:
Achten Sie darauf, dass der Lizenzcode exakt wie auf lhren Lizenzunterlagen
eingegeben werden muss.

> Klicken Sie auf den Button ,Aktivieren®.

Bei korrekt eingegebenem Lizenzcode, wird der entsprechende Geratetyp
freigeschaltet.

Ist der Lizenzcode ungultig, wird die Lizenzierung abgebrochen.
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8.2.5 Gerateerkennung

Nach der Lizenzierung ist die Gerateerkennung mdoglich.

In Abhangigkeit von der Installationssituation kann es sein, dass der Sensor von
DigiVision bereits erkannt wird oder dass DigiVision den Sensor noch finden muss.
Wenn der Sensor nicht angezeigt wird, fuhren Sie die Gerateerkennung durch.

> Offnen Sie DigiVision

> Klicken Sie auf Datei > Gerate suchen

|l pigivision =n| Wl <

Datei | Bearbeiten Messen  Spezial 7

MNeue Gerdteparameter erstellen (offling)... Ctrl+M

. . . nummer Stationsname Mode |
Parametrieren von Datei (offling)... Ctrl+0 hluss (COM_I)
Parametrieren Gerdt (onling)... bits - keine Paritat

Management Technology - SOL N N
Download (Gerét -» Backupdatei) Ctrl+D itoppbits - keine Paritat [ Hinzufiigen ] [ Suchen ]

Upload (Backupdatei -> Gerat) Ctrl+U

[Hinzuﬁigen H Suchen ]

Download aller gelisteten Gerdte in je eine Backupdatei

Upload einer Backupdatei in alle gelisteten Geradte

Parameterausdruck 3

Gerdte suchen...

Gerdteliste 3

Beenden Ctrl+Q

ek
E Suchen  |[  Puifen

2 Schnittstelle(n) - mit insgesamt 0 Gerat(e] in der Gerateliste. Angemeldet als: MasterMame (Master)

Abb.51.: DV Gerateerkennung, Meni, Gerate suchen
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Sobald das Geréat erkannt ist, wird es unter seiner Schnittstelle angezeigt.
il pigivision =3 BB 5=

Datei  Bearbeiten Messen  Spemial 7

Einstellungen Tvp Adresse Seriennummer Stationsname Mode |

COMA4 USB Serial Port {COM4) —
115200, & Datenbits - 1 Stoppbits - keine Paritat | Hinaufugen | | suchen |

:

Voreinstellungen

’ 8661 [i] SM_368940 Sensor 8661
o
Gerate suchen...
COM1 Kommunikationsanschluss (COM1) = :
Q 115200, 8 Datenbits - 2 Stoppbits - keine Pariat [ Hinzufugen | [ suchen |
Eigenschaften der COM3 Intel{R) Active Management Technology - SOL ; ;
Station Al 115200, 8 Datenbits - 2 Stoppbits - keine Partat | Hinzufigen | | suchen |

Gerate-Konfiguration
Backup
Berichte Drucken

Meszen

Sonstiges [ Eigenschaften ][ Parametrienung ][ Download ][ Suchen ][ Prifen

]

3 Schnittstelle(n) - mit insgesamt 1 Gerat(e) in der Gerateliste, Angemeldet als: MasterMame (Master)

Abb.52.: DV Geratesuche, Gerat erkannt
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8.3 Messbetrieb Sensor mit USB-Anschluss

8.3.1 Darstellung

Die Darstellung der Messkurve erfolgt in einem Liniendiagramm mit dem Messwert
Uber die Zeit. Fur jeden Messkanal wird eine eigene Messkurve angezeigt.
Zusatzlich werden MIN- und MAX-Werte angezeigt. Die Messkanale kdnnen
einzeln ein- und ausgeblendet werden.

-
. Meszsbetrieb a5 e S
-
ER
Sensor 8661 20
Messwen
+0,0224 Nm
E Max +0,2293
EMin -0,1994 45 1
10
5
L L oo e e e e e F—e— 1
29 30 31 32 33 34 35 36 37 38
Kanzlansicht = | Zoom | Lesren | Riickgingig | alles Riickgsngig | Messwerte 3770 | Samplefs 100 | Err 0 | Erfassung luft |
Messstopp [F8] : - : (7]

Abb.53.: - DV, Standardversion 8661-P001

Die Standardversion 8661-P001 wird mitgeliefert.
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il Messhetrieh

Mehrkanaldarstellung

E Max 40,000
B Min -0,001

0,0006 |

0,0008

Frazizions Drehmomentz=sor § 0000 prrrrprr ey | Pz Dratmemensinser 852 500 e e e

Messwiart J | Messwert

-0,001 Nm 90002 1|/+286° s00 + ]
0,0004

300

cw1 [l 0,000 100 ]
-0,0010 q
cwz ] -0,001 1
0.0012 o PTPRTI P T TVEITRTIRTE INTRTTL{PR1 L IV IRV
10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 10 11 12 13 14 15 16 17 18 18
Vollbild | Kanzalznsicht « | Zoom | Lesran | Riickgéngig | * | vllbild | Kanalznsicht = | Zoom | Lesran | Riickgéngig =

Sensor 8551 - M 20 . . ey ey Sensor 8561 - delta 500 I,

Masswarn [ ] | Messwen

+0,007 Nm 1]/+266,6250 ° 400 I ]

E Max 40,021 1 E] Max +359,3250 300 ]

. 10 _ 7 .

B Min -0,021 1 E] Min  +0,2250 200 ] ]
s 1 ] r ]

cwi [l 1000 100 3 ]
0 ] ----I.... PRI PR ....I----I-...I....I. o

I I
T T T T T TH THH T T THH
GW4. 4,000 5 10 11 12 13 14 15 16 17 18 10 11 12 12 14 15 16 17 18 19

* | vollbild | Kanalznsicht | Zoom | Lesren | Rl'.ickgé:gig | i

[ MessstartF5] | [ Ducken | [ Optionen | [ Abbrechen ]

Vallbild | Kanalznsicht ~ | Zoom | Lesren | Rl'.ickg;ngig |

Abb.54.: DV, kostenpflichtige Version 8661-P100

Bei der kostenpflichtigen 8661-P100 Version ist die Darstellung von bis zu 16
Messkanalen maoglich.
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8.3.2 Bedienung

8.3.2.1 Messung starten

Hinweis:

Bevor Sie eine Messung starten, aktivieren Sie, das Hakchen ,Rohdaten
Messdateien speichern“ unter ,Voreinstellungen > Datenablage®, um die Rohdaten
fur die Protokollierung der Messdaten zu speichern.

r . - — —— e b
. Vareinstellungen
e

| Intemational 'Datenablage| Drucker | Sicherheit | Darstellung I Steusrungskommunikation

Datenverzeichnisse

Gerateparameter
C:wUsers“Public’Documentsburster' DigiVisionParam =3 |

Rohdaten-Messdateien speichem
SUsers wubhc \Documents 'oursterUigiVisiontData {3|
I [7] Bxcel-Messdateien speichem

ok (Ao | (@)

Abb.55.:  Voreinstellungen, Rohdaten-Messdaten speichern

> Um in den Messbetrieb zu gelangen, klicken Sie in der linken Menduleiste auf
.Messen”.

> Klicken Sie im darauffolgenden Messfenster den Button ,Messstart [F5], um
die Messung zu aktivieren.

Wahrend der Messung werden momentaner Messwert sowie der Minimal- und
Maximalwert in der eingestellten Messrate angezeigt und aktualisiert.

> Klicken Sie auf die jeweilige Taste ,R".

Damit setzen Sie Minimal- oder Maximalwert wahrend der Messung zuruck.
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8.3.2.2 Messung stoppen

> Klicken Sie die Taste ,Messstop”.

Die Messung kann auch durch auslésen eines Triggers mit entsprechender
Stoppbedingung beendet werden. (S. 4.3.4 Trigger)

8.3.2.3 Messanzeige

In der Mehrkanalversion 8661-P100 kénnen Sie flr eine grol3ere Darstellung der
Messkurve durch Anklicken des Buttons ,Vollbild“, den einzelnen Grafen, wahrend
des Messbetriebs, auf die gesamte Fenstergrof3e bringen. Durch klicken auf den
Button ,Normal“ kann diese wieder umgeschaltet werden.

Ml Messhetricb o |[E-[E]

' Mehrkanaldarstellung |

Frizisions rehmomentsensor 0 0004
Maszwer

+0,000 Nm

0,0002
R | Max +0,000
R [ Min -0,001

cwi [l 0,000

0.0000 -+
cwz il 0,001
-0,0002 4+

-0,0004

-0.0006 +

-0.0008

T S A T S S R S S | } } } }
24 25 25 27 28 23 30 31 32 33

Normal | Kanalansicht v | Zoom | Leeren | Riickgingig | alles Riickgsngig | Messwerte 3310 | Sample/s 100 | Err 0 | Erfassung beendst |

[ MessstatF5] | [ Drucken || oOptionen | [ Abbrechen || @

Abb.56.: DV, Messanzeige

Informationen, wie die Messrate und die Anzahl der Messwerte stehen lhnen
ebenfalls fur jeden Messkanal zur Verfligung.
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8.3.2.4 Optionen

Die Kanaleinstellungen koénnen im Messbetrieb Uber die Taste ,Optionen®

konfiguriert werden.

8.3.3 Grundkonfiguration

In der Grundkonfiguration wird festgelegt, wie viele Kanéle angezeigt werden

sollen.
il Einstellungen Messbetrieb
Grundkonfiguration I Kanaleinstellungen I Trigger I Dokumentation
Messmodi
@ Standard ™) EBinzelmesswerteprotokollierung
Darstellung
©) 1-Kanal ) 2Kanal © 2Kanal ——| @ 3enal | © 4Kardl
) 6Kanal | @ 8Kanal —— () 16Kand CC| ) 32Kanal Seo=
Messtkurven in einem Grafen Uberagem
1 ~|[2 ~|[3 #][¢ =[5 ~]|[6 ~|[7 ~|[s

Diverse Einstellungen

¥-Achsenbeschriftung (7 Systemzeit (@ Abgelaufene Zeit () Anzahl Messwerte

[¥] Einheit anzeigen [¥] stationsname anzeigen [¥] Achsenskalierung anzeigen

Graf Aktualisierzeit (s) Standard Kanalansicht | Grafik und Werte -

Sichthares Zeitfenster (s) |10 =

Linien

Min-Max |Ref‘eren2 Cursor I Grenzwert 1 | Grenzwert 2 | Grenzwert 3 I Grenzwert 4i

Linie
Farbe [l Starke |1 5 Anzeigen V] Typ
[ ok || Abbrechen || @ |

Abb.57.. DV, Grundkonfiguration

Weiter sind diverse Einstellung fur die Anzeige und Darstellung der Kurve mdglich.
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8.3.4 Kanaleinstellungen

In den Kanaleinstellungen werden die Parameter fur den jeweiligen Messkanal
festgelegt.

. Einstellungen Messbetrieb
GmndkorrfigumtionJ Kanaleinstellungsn iTriggerl Dokumentation
1 [2]a]

Gerat [ Geratekanal

Stationsname Prézisions Drehmomentsensor 8661 {0 SN_373108) [ Léschen H Belegen l

Geratetyp 8661 Kanal-vr. ™ [ Konfiguration ]

Diverse Enstellungen

Kanalansicht Grafik und Werte v]
Zoom/Skala
) Automatisch ) Manuel Min 0,000 : Max (0,000

@ Aus dem Gerat

Grenzwerte | Bewertung

) Manuell

Grenzwert 1 | <= 0,000 z Farbe |l
@ Aus dem Gerdt
Grenzwert2 | == -0,001 : Farbe [ i
Grenzwert 3 | Aus 38,000 ; Farbe [ ] ||
Grenzwert 4 | Aus 4,000 : Farbe | | [ |
Linie
Farbe [T Starke |1 |5 Anzeigen [¥] Typ |Solid -
Symbol
Farbe |_' starke |1 (5 Anzeigen [ Typ |Sguare -
[ ok || Asbrechen || @ |

Abb.58.: DV, Kanaleinstellungen

Standardméafig werden die Parameter aus dem Sensor Ubernommen. Alle
Einstellungen kdnnen jedoch auch manuell geandert werden.

Hier kdnnen ebenfalls die Grenzwerte definiert werden.

Die Farben der Messkurven und einblendbare Symbole kdnnen Sie hier ebenfalls
in Farbe und Form vorgeben.

Diese Einstellungen mussen Sie fur jeden Messkanal separat vornehmen.
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8.3.5 Auswahl der Messrate

Es stehen flr die Auswahl der Messrate zwei verschiedene Erfassungsarten zur
Verfigung.

F N
- Eigenschaften fiir 'Station Sensor 8661° Typ 8661 (SM_368940) ﬁ

Allgemein Messhbetrieb

Meszsbetrieb Datenedfassung |

8661 Optionen

Erfassungsdaten Winkelanzeige

] Erfassungsart [SPOM & ]
Messwertefs
Einheit Drehmoment  |MM g 1 Manuell @ Aus dem Gerat
1fmin y Manuell @ Aus dem Gerat
Einheit Drehwinkel E 1 Manuell @ Aus dem Gerat
Manuel @ Aus dem Gerat

ok | [ Abrechen [ @ |

Abb.59.: DV, Auswahl der Messrate

Folgende Erfassungsarten stehen dem Anwender zur Verfliigung:
e Normal

Hier sind Messraten von 0,1 bis 20 Messungen pro Sekunde mdglich
e SOPM - Speed Optimized Polling Mode

Hier sind Messraten von 0,1 bis 400 Messungen pro Sekunde mdglich.
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Zur Auswahl der Messrate gehen Sie wie folgt vor:

> Wahlen Sie in der Geréateliste den entsprechenden Sensor 8661 mit einem
Mausklick aus.

> Klicken Sie nun auf den Button ,Eigenschaften” und wahlen Sie den
Kartenreiter ,Messbetrieb”.

> Wahlen Sie die Erfassungsart und die passende Messrate aus.

> Bestétigen Sie die Auswahl mit ,,Ok*.
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8.3.6 Trigger

Die Messung kann auch durch auslésen eines Triggers mit entsprechender
Stoppbedingung beendet werden.
'. Einstellungen Messbetrieb

| Grundkonfiguration I Kanaleinstellungen | Trigger [Dokumentation

Messwiederholung nach Zettirtervall
[ 5 | =

Korfiguration

@ Ale Kanale ) Kanalbezogen

Ale Kandle |

Start-Trigger-Einstellung

[ automatisches Auslisen nach Zeitvorgabe ] schwellwert

14.05,12 13:00:42 s= 0,00000

Stopp-Trigger-Einstellung

[ Anzahl Messwerte [] Messdauer 7] schwelwert
75 | - 1,00 = 8 = 0, 10000
Bereichsaufzeichnung
[ »=Min-wert  [3,00000 : [ <= Max-wert 0,00000
[ ok || Adbechen || i@ |

Abb.60.: DV, Trigger

Messwiederholung nach Zeitintervall

Mit dieser Einstellung wird definiert, mit welchem Zeitintervall nach Beendigung
eines Messvorgang, eine Wiederholmessung stattzufinden hat. Fir alle Kandle
oder Kanalbezogen.

Start-Trigger- Einstellung:
Hier wird die Startbedingung definiert

Stopp-Trigger-Einstellung:
Ebenso wird hier die Stoppbedingung festgelegt.

Bereichsaufzeichnung:

Diese Einstellung ermoglicht es, zu definieren, in welchem Wertebereich eine
Messung stattfinden wird.
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8.3.7 Dokumentation

»' Einstellungen Messbetrieb

I Grundkonfiguration | Kanaleinstellungen I Trigger| Dokumentation

Korfiguration

@ Ale Kanale ) Kanalbezogen

Ale Kanale |

[ Aktiviert

Tageszahler

Laufender Zahler pro Charge
00000

00001

[ 0K ][ Abbrechen JLQU
Abb.61.: DV, Dokumentation

Hier stehen verschiedene Dokumentationseinstellungen zur Verfliigung.
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8.4 Messprotokolle

Hinweis:

Bevor Sie eine Messung starten, aktivieren Sie, das Hakchen ,Rohdaten
Messdateien speichern“ unter ,Voreinstellungen > Datenablage®, um die Rohdaten
fur die Protokollierung der Messdaten zu speichern.

8.4.1 Messprotokollsuche

Die Software DigiVision verfigt Gber eine komfortable Messprotokollarchivierung.
Hier kbnnen alle Messungen, die durchgefuhrt wurden, gespeichert und bei Bedarf
wieder aufgerufen werden. Uber die Protokollsuche kénnen Sie ein oder mehrere
Protokolle betrachten, auswerten, ausdrucken, als PDF-Dokument abspeichern
oder in eine Excel-Datei exportieren.
» Um zur Protokollsuche zu gelangen, klicken Sie in der linken Mentileiste auf
.Messen® und danach auf ,Messprotokolle suchen und bearbeiten®.

Es offnet sich nun die Suchmaske fiur die Protokollsuche.

il Protokolle Suchen ===
Messprotokoll Suchen L(B_@ppenprotokoll Suchen | Manuelle Auswahl |
Bauteil x Geratetyp | * » | Datum
Charge + Kanal-Nr. * - Von 29.05.12 [H~
Ei | 25.05.12 b
Telesn = N L SEEE
Messdatum Geratetyp Kanal  Bautei Charge Teile-5M Min Mazc
29.05.12 14:38:31 8661 m
29.0512 14:38:31 3661 0z
23.05.12 14:38:31 8661 03
] i ” 3
Anderer Pfad 2 [C] Alle Protokolle 6ffnen | Ofren | | Abbrechen | | |
3 Messprotokolle gefunden. | 0 ausgewshlt. | Pfad: C:\Users\Public\Documents\burster\DigiVision\Data | :

Abb.62.. DV, Messprotokollsuche
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Es werden zwei Protokollarten unterschieden:
e Messprotokoll
Messprotokoll jeder einzelnen physikalische Grof3e ( M, «, n, P), dieses wird
als Messreihe dargestellt.
e Gruppenprotokoll
Protokoll aller Messreihen. Hier werden die einzelnen Messprotokolle

hinterlegt, die an der Messung beteiligt waren. Dies erleichtert die Zuordnung
der Messgrodlie.

Uber verschiedene Filter, wie z.B. Geratetyp, Datum oder Kanal-Nr., kann die
Anzahl der Protokolle reduziert und Ubersichtlicher gestaltet werden.

> Wahlen Sie das gewlnschte Protokoll mit einem Klick der linken Maustaste
aus. Moéchten Sie mehrere Protokolle auswahlen, halten Sie zusatzlich die
.S TRG" Taste Ihrer Tastatur gedrtckt

> Nach Auswahl der gewtinschten Protokolle klicken Sie auf ,Offnen*.
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8.4.2 Archivbetrachter

Nachdem Sie die Messprotokolle tber die Protokollsuche ausgewahlt haben,
gelangen Sie in den Archivbetrachter. Hier erhalten Sie detaillierte Informationen
zu lhrer Messung.

Der Archivbetrachter ist zudem die zentrale Station um Protokolle anzuschauen
und zu bearbeiten.

Ml Archivbetrachter = '
Protokalle Daten
CRC Messdatum Geratetyp Kanal  Bauteil Charge Teile-sh| | Allgemein | Daten |
25.05.12 14:38:31 8661
X-Achse Zeit
Y-Achse Nm
m y [ Anzahl 119
Girafer X Max 7.291
0.05 T T T T T T T T T Y Min -0.028
] YMax  0.030
o4 1
0,03 ]
0,02 ag
0,01
E
=
0,00
0,01
0,02
0,02
Cursor XY
_QID4||||I|||I||||I||||I ||=||||=||||= |=||||=|||| Hdefenzpunkt
o 1 2 3 4 5 6 7 8 3 10 Abstand XY
= Cursomposition
| Zoom | Riickgéngig | alles Riickgéngig || Kurven Modus +
| Exportieren | | Drucken || Beenden |
1 Messprotokolle geladen s

Abb.63.: DV, Archivbetrachter

Jedes Messprotokoll einzeln betrachten
> Klicken Sie auf das gewiinschte Protokoll mit der linken Maustaste.

Mehrere Messprotokolle bindeln und damit die Messkurven ubereinander
legen
> Wahlen Sie die gewlnschten Protokolle mit einem Klick der linken Maustaste
aus. Moéchten Sie mehrere Protokolle auswahlen, halten Sie zusatzlich die
.S 1 RG" Taste lhrer Tastatur gedruckt.
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8.4.3 Protokolle in Excel exportieren

Hinweis:
Um die Messprotokolle ins Excel-Format zu exportieren, ist es nicht erforderlich,
dass Microsoft Excel oder ein vergleichbares Programm installiert ist.

Nachdem Sie die gewunschten Protokolle im Archivbetrachter ausgewahlt haben,
konnen Sie diese, durch klicken des ,Exportieren® Buttons, in eine XLS-Datei
exportieren. Gehen Sie dabei wie folgt vor:
> Wahlen Sie das gewlnschte Protokoll mit einem Klick der linken Maustaste
aus. Mochten Sie mehrere Protokolle auswahlen, halten Sie zuséatzlich die
.S TRG" Taste lhrer Tastatur gedruckt.

> Klicken Sie auf den Button ,Exportieren®.

> Wahlen Sie, ob Sie nur die nur die markierten oder alle Protokolle
exportieren mochten.

> Geben Sie den gewtlinschten Speicherpfad an.

Standardmalfig werden die Excel-Dateien im gleichen Verzeichnis, wie die

Messprotokolle gespeichert. Sie konnen hier auch einen alternativen

Speicherpfad angeben.

Ml Protokolie Exportieren ﬂ
Auswahl

@ fusgewshite Protokolle
1 Alle Protokolle

Ausgabeverzeichnis

[¥] Spezielles Ausgabeverzeichnis verwenden

CAlsers'bahDesktop | |

l Weiter J | Abbrechen | | @ l

Abb.64.: DV, Protokollexport

> Klicken Sie auf ,Weiter".

Die Daten werden nun umgewandelt und im entsprechenden Verzeichnis
gespeichert.
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8.4.4 Protokolle drucken

Nachdem Sie die gewtnschten Protokolle im Archivbetrachter ausgewahlt haben,
kénnen Sie diese, durch klicken des Buttons ,Drucken®, ausdrucken.
Gehen Sie dabei wie folgt vor:
> Wahlen Sie das gewlnschte Protokoll mit einem Klick der linken Maustaste
aus. Mochten Sie mehrere Protokolle auswéhlen, halten Sie zusétzlich die
.S 1 RG" Taste lhrer Tastatur gedruckt.

> Klicken Sie auf den Button ,Drucken”.

. Protokolle Drucken @
Auswahl Druckfunkdion
@ Ausgewahlie Protokolle @ Einzelseite
7 Mle Protokolle ) Liste

(Grafen
(7 Auto-Zoom mit Grenzwerten (71 Wie eingestelt

@ Auto-Zoom ohne Grenzwerten 1 Micht Drucken

71 Manuell

Bemerwng

[ Weiter l | Abbrechen | | @ I

Abb.65.: DV Protokolle drucken

> Wahlen Sie nun, wie die Protokolle ausgedruckt werden sollen.
> Klicken Sie auf ,Weiter".

-78/83 -

burster prazisionsmesstechnik gmbh &co kg m Talstr. 1-5 m 76593 Gernsbach m Tel.: (+49) 07224-6450 m www.burster.de m info@burster.de



Bei technischen

Bedienungsanleitung s
ragen:
Drehmomentsensor Typ 8661 (+49) 07224 / 645 -0

Sie gelangen nun zu den Ausgabeeinstellungen.

" Ausgabe-Einstellungen @

Ausdruck Messprotokolle

Ausgabemedium

= Microsoft XPS Document Writer Andern...

| Ausgabe auf... () Vorschau l:J
=3 Drucker
Einstellungen permanent speichern
t2] Adobe PDF Format
Optionen
@l Anfangsseite: 1 :
[EE| Seiten:
@ alle () Bereich(e)

(Geben Sie hier Seiten oder -Bereiche an, ggf. durch Komma
getrennt. Beispielsweise '1,3-4,10-")

Einschrankung: alle ausgewihlten Seiten =

5l Kopien:

[ Starten ] [ Abbrechen I

Abb.66.: DV Protokolle, Ausgabeeinstellungen

> Legen Sie fest, wie die Daten ausgegeben werden sollen.

Sie haben hier die Moglichkeit zwischen einem Drucker, der Vorschau oder
der Ausgabe als PDF-Dokument zu wahlen.
> Klicken Sie auf den Button ,Starten”.

Die Daten werden nun entsprechend ausgegeben.
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9. Wartung und Reinigung

Im Drehmomentsensor sind keine Teile, die Sie als Kunde bzw. Anwender warten
kdnnten.

Das Ubertragungssystem dieses Drehnmomentsensors ist vollig wartungsfrei.

Wir empfehlen lhnen jedoch:
e Uberpriifen Sie die Lager mindestens einmal jahrlich auf Leichtgangigkeit.

e Lassen Sie die reibungsarmen Speziallager spatestens nach ca.
20 000 Betriebsstunden auswechseln. Bei Dauerbetrieb mit hohen
Drehzahlen kann u. U. ein friherer Lagerwechsel notwendig sein.

e Uberprifen Sie Kabel und Stecker jahrlich.

Das Festlegen der Rekalibrierungsfrist obliegt Ihnen als Anwender. Wir empfehlen
eine Uberpriifung / Rekalibrierung des Sensors bei normalem Gebrauch nach
Spatestens 26 Monaten.

10. AulRer Betrieb setzen

> Bauen Sie die Sensoren fachgerecht aus.

» Schitzen Sie den Sensor vor Schlagen.

> Schitzen Sie den Sensor vor Biegemomenten.
» Stltzen Sie den Sensor ab.

> Lassen Sie den Sensor keinesfalls herunterfallen.
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11. Technische Daten

Elektrische Werte
Nennbereich der Versorgungsspannung Uy...10 ... 30 V DC

DC Leistungsaufnahme (ohne Option):................. circa. 2W
Ausgangsspannung bei £ Nennmoment.................. 10V
Ausgangswiderstand: ............occorrrreeennnneeeeeens 1kQ
Isolationswiderstand: ..........c.coovveeernnneesrnns >5MQ
Grenzfrequenz -3 dB: ........cccovvvvrccrrerrreeeeens 200 Hz
ReStWEIlIGKEIL: ...vcvevercceee e, <50 mVs;s
Kalibriersignal:...........cooeerrnnniecenenneeeees 10.00vDC
Ansteuersignal (Pin K):.......coceevvnernnnne, 10..30VvDC

Versorgung und Messkanal sind galvanisch getrennt.
Netzgerat Einbaukupplung: .... Durchmesserdffnung 5.7 mm

.................................................................. Mittelstift 2.0 mm
Drehzahl-/Drehwinkelmessung (Option)

Ausgang ohne externe Beschaltung:.................... TTL Pegel
Ausgang mit externer Beschaltung............... Open Collector
Interner Pull-up-Widerstand....................... 2kQ (5 V Pegel)
Externe Beschaltung (Open Collector-Ausgang):
........................................................................... Unax =30V
.......................................................................... Imax = 30 mA

Es sind immer beide Impulskanéle A und B vorhanden. Zur
Drehzahlmessung wird nur 1 Kanal bendétigt. Zur
Drehwinkelmessung (oder Drehrichtungserkennung) sind 2
Kanéle auszuwerten.
Richtungserkennung durch 2 Impuls-Ausgénge, Kanal A eilt
Kanal B um 90° bei Drehung im Uhrzeigersinn vor, Blick auf
die Antriebsseite.
Drehwinkelmessung:

Auflésung bei Codierscheibe mit 1024 Inkrementen .0.09°

Auflésung bei Codierscheibe mit 400 Inkrementen .0.225°
Drehzahlgrenze fiir elektrische Funktion:

max. Drehzahl bei Codierscheibe

mit 400 INKrementen........cocvvvvveevveveenseseens 15,000 mint
max. Drehzahl bei Codierscheibe
mMit 1024 INKrEMENLEN .....c.veeve et 6,000 mint

(mechanische Grenze, siehe Tabelle 2: ,Max. Drehzahl" auf
dem Datenblatt 8661)

Umgebungsbedingungen

Gebrauchstemperaturbereich:........c.cccooveeeeee. 0°C..60°C
Nenntemperaturbereich:..........ccccovvvniennnnee 0°C..60°C
Temperatureinfluss auf das Nullsignal:

Bereich 1:1 (Standard Sensor).............. +0.015% v.E./K

Erweiterter Bereich (2-Bereichs-Sensor) +0.03 % v.E./K
Temperatureinfluss auf den Kennwert

Bereich 1:1 (Standard Sensor)................ +0.01% v.E./K
Erweiterter Bereich (2-Bereichs-Sensor) +0.02 % v.E./K

Mechanische Werte
Linearitatsabweichung (Standard-Sensor):

Messbereich 0 ... 0.05 NM ....ccoovvevvvvirennan, <+0.1%Vv.E.
Messbereich0...0.1 bis0 ... 200 Nm......< £0.05% v.E.

Linearitatsabweichung (2-Bereichs-Sensor) .< + 0.1 % v.E.
Umkehrspanne (Standard- und 2-Bereichs-Sensor):

.......................................................................... <0.1%V.E.
Kennwerttoleranz (Standard-Sensor)............... +0.1% v.E.
Kennwerttoleranz (2-Bereichs-Sensor)............ +0.2% v.E.

Max. Gebrauchsmoment (Standard):
.................................................... 200 % des Nennmoments
Max. Gebrauchsmoment (2-Bereich):
.................................................... 150 % des Nennmoments

Bruchmoment:..........cocevvevvvvinnns 300 % des Nennmoments
Wechsellast bezogen auf das Nenndrehmoment

.......................................................................... bis zu 70 %
Werkstoff .......................... Gehause aus Aluminium, eloxiert
Messbereich

sl 720 [ T Messwelle aus Alu,

Wellenenden aus Edelstahl 1.4542

> 05NM e, Messwelle aus Edelstahl 1.4542
Schutzart nach EN 60529: ........ccccoevvvvrviniieeeeceenns IP40
Elektrischer Anschluss:.............. 12-polige Steckverbindung

........... (Gegenstecker Typ 9940 im Lieferumfang enthalten)

Befestigung: auf den Stirnseiten und auch auf der
Unterseite befinden sich Montagebohrungen (siehe Tabelle
1 und MaRzeichnung auf dem Datenblatt 8661)

Montagehinweise

Beim Einbau des Sensors ist darauf zu achten, dass die
Messwelle moglichst exakt fluchtend zu den Anschluss-
wellen ausgerichtet ist. Belastungen fiir den Sensor durch
Parallel- und Winkelversatz der Wellen miissen durch
Kupplungen vermieden werden.

Die zul&ssigen Axial- und Radialkré&fte (siehe Tabellen 2
und 3 auf dem Datenblatt ) diirfen beim Einbau und im
Betrieb nicht tiberschritten werden. siehe auch Abschnitt 5.2
Mechanische Montage auf Seite 19.
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Bedienungsanleitung Bei technischen

Fragen:

Drehmomentsensor Typ 8661 (+49) 07224 / 645 -0

12. Entsorgung

Gerateentsorgung

Bitte erfullen Sie die gesetzlichen Verpflichtungen und entsorgen

Sie das hier vorgestellte Gerat bei Unbrauchbarkeit entsprechend

der gesetzlichen Regelung. Damit leisten Sie u.a. einen aktiven
I Beitrag zum Umweltschutz!
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Bedienungsanleitung

Drehmomentsensor Typ 8661

Bei technischen
Fragen:
(+49) 07224 1 645 -0
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